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Tutti i dati tecnici, dimensioni, pesi indicati in questo catalogo sono soggetti a cambiamenti
senza preawiso. La presenza di numerosi dati pud essere causa di eventuali errori.

Le illustrazioni non sono vincolanti.
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Certificazioni

Il rigore, con cui viene effettuato il controllo di qualita dei nostri motori, ne garantisce il
perfetto funzionamento e I'affidabilita. L'ente che ha conferito la certificazione del sistema di
qualita é il CERMET, accreditato dal SINCERT.
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Standard e normative di riferimento

Standard

| prodotti, servomotori brushless Serie T e S, sono in conformita con la seguente
normativa internazionale

IEC 60034

che include i requisiti della Direttiva Bassa Tensione CEE 73/23 (1973), modificata
con CEE 93/68 (1993), e la Direttiva EMC CEE 89/336.

I motori in oggetto sono conformi alla Direttiva Macchine CEE 89/392, assumendo,
per quest'ultima che il componente motore non pud essere messo in servizio prima
che la macchina, in cui sara incorporato, sia stata dichiarata conforme alle
disposizioni della Direttiva.

La marcatura @ é stata applicata la prima volta nel 1995.

Nell'impiego del motore & necessario garantire il rispetto della norma EN 60204-1
e delle istruzioni di sicurezza riportate nel manuale d'uso del costruttore.



Inoltre tutti i servomotori di nostra produzione sono configurabili nel rispetto degli standard
indicati dalle seguenti normative:

UL 1004 - Electric Motors
e CSA C22.2 No 100 - Motors and Generators

®
A tutta la serie di servomotori é per tanto applicabile il marchio: G“ us

Certificate of Compliance
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Parti elettriche
Normative generali

per le macchine elettriche
Marcatura dei terminali e
senso di rotazione delle
macchine elettriche
Materiale isolante

Parti meccaniche
Dimensioni d'accoppiamento
e potenze motori

in forma, IM B3

Dimensioni d'accoppiamento
e potenze motori

in forma IMB5

Sporgenze d'albero cilindriche
per le macchine elettriche
Grado di protezione

Metodi di raffreddamento
Forme Costruttive
Vibrazione meccanica
Tolleranze flange

Tolleranze delle dimensioni e
sporgenze d'albero
Classificazione delle
condizioni ambientali
Vibrazioni meccaniche;
(equilibratura)

Normative di riferimento

I motori sono conformi agli standard e alle normative di riferimento, come indicato
nella tabella riportata di sequito:

EU
IEC CENELEC

60034-1 EN 60034-1

60034-8 HD 53 8 54

60085

60072-1 HD 231

60072 HD 231

60072 HD 231

60034-5  EN 60034-5
60034-6  EN 60034-6
60034-7  EN 60034-7
60034-14 EN60034-14

600721-2-1

ISO 8821

D
DIN/VDE

DIN EN 60034-1

DIN VDE 0530-8

DIN [EC 60085

DIN 42673-1

DIN 42677-1

DIN 784-3

DIN IEC60034-5
DIN EN 60034-6
DIN EN 60034-7
DIN EN 60034-14
DIN 42948

DIN 42955

DIN IEC 60721-2-1

DIN ISO 8821

|
CEI/UNEL

CEl 2-3

CEl 2-8

CEl 15-26

UNEL 13113

UNEL 13117

UNEL 13502
CEl 2-16

CEl 2-7

CEl 2-14

CEl 2-23
UNEL 13501
UNEL 13501/
13502

CEl 75-1

GB
BS

4999-1
4999-69
4999-3

4999-10
51-110

4999-10
4999-20
4999-21
4999-22
4999-50

F E
NFC UNE

51-200 UNE EN 60034-1
51-111
51-118 20113-8-96

51-105 20106-1/26
51-104 1980

20106-2-74

51-111
EN60034-5 20111-5

EN 60034-6
51-117 EN 60034-7
51-111 EN 60034-14



Tolleranze meccaniche

Le dimensioni meccaniche dei motori elettrici sono indicate nella norma IEC 72-1,
la quale indica anche le tolleranze ammissibili, come riportato a tabella:

Grandezza meccanica Per dimensioni: Tolleranza rispetto ai valori nominali
da 11 a28 mm 6

Diametro dell’estremita dell’albero da 38 a 48 mm k6
da 55 a 100 mm m6

Larghezza della linguetta / h9

Centraggio della flangia / 6

Nota: | fori dell’estremita dell’albero sono esequiti secondo DIN 332-D

Tolleranze elettriche

Grandezza elettrica Tolleranza rispetto ai valori nominali
Corrente di Stallo lo +/- 5%

(misura in servizio S1 a velocita zero con 9, = 40 °C

ed una altitudine = 1000 m.s.I.m.)

Corrente nominale a coppia e giri nominali In +/- 5%

(misura in servizio S1 a velocita nominale con 9,,,, = 40 °C

ed una altitudine = 1000 m.s.I.m.)

Forza controelettromotrice: Bemf Bemf +/- 5%

9,mp = Temperatura ambiente



Grado di protezione

Il grado di protezione meccanica & stabilito in base a quanto dettagliato nella
normativa IEC 60034-5 ed e indicato dalla dicitura IP sequita da due cifre, ognuna

delle quali ha un significato ben preciso.

Prima cifra: Protezione contro il contatto

e l'ingresso di corpi solidi

Seconda cifra: Protezione contro

I'ingresso di liquidi

IP  Definizione IP  Definizione

0 Nessuna protezione speciale. 0 Nessuna protezione speciale.

1 Protezione contro i corpi estranei 1 Protezione contro la caduta
solidi superiori a 50 mm verticale di gocce
(Esempio: contatti involontari d’acqua (condensa).
della mano).

2 Protezione contro i corpi estranei 2 Protezione contro la caduta
solidi superiori a 12 mm (Esempio: delle gocce d'acqua con
contatti involontari delle dita della un‘inclinazione fino a 15°.
mano).

3 Protezione contro i corpi estranei 3 Protezione contro gli spruzzi
solidi superiori a 2.5 mm d’acqua con inclinazione
(Esempio: fili utensili). fino a 60°.

4 Protezione contro i corpi estranei 4 Protezione contro i getti d'acqua
solidi superiori a 1 mm. provenienti da tutte le direzioni.

5 Protezione contro la polvere 5 Protezione contro l'acqua
(non deve penetrare in quantita proiettata con un ugello sul
dannosa). motore da tutte le direzioni.

6  Protezione completa contro la 6  Protezione contro getti d'acqua
polvere. potenti da tutte le direzioni.

(non deve penetrare in  quantita
dannosa).
7 Protezione contro gli effetti
dell'immersione tra 0.15 e 1 m.
8 Protezione contro gli effetti

prolungati dell'immersione in
acqua alle condizioni concordate
tra il produttore e I'utilizzatore.

Le serie B28 dei nostri motori sono garantite IP65 eccetto il lato
flangia, mentre le serie B36, B56, B63, B71, B100 sono garantite IP65
integralmente. Inoltre, su richiesta & possibile avere delle esecuzioni

conformi a un grado di protezione IP67.



Descrizione

Servomotori a commutazione elettronica brushless

Descrizione tecnica

| servomotori sincroni a magneti permanenti costituiscono, insieme ai relativi
convertitori elettronici, dei servosistemi adatti all'azionamento di assi ad elevate
prestazioni, soprattutto quando e necessario il controllo dinamico durante i
transitori o la stabilita a regime, sia da fermo che in velocita. In linea generale,
assicurano delle bande passanti superiori ad altri tipi di motori, in relazione alla
compattezza e alla meccanica (elevato rapporto coppia/inerzia) e, come dice il
nome, a differenza di un motore CC, non necessitano di spazzole. Tutto cio
garantisce elevate prestazioni per ingombri ridotti, ottima affidabilita e
manutenzione ridotta.

| motori brushless trovano applicazione nei campi piu disparati, caratterizzandosi
per la capacita di fornire un comportamento a coppia quasi costante e
ammettendo, inoltre, sovraccarichi fino ad alcune volte la corrente nominale.

Le prestazioni dei servomotori sono vincolate alla presenza del convertitore che li
alimenta e gestisce la commutazione delle fasi di statore, sostituendo il collettore
delle vecchie macchine in corrente continua. Infatti le correnti vengono distribuite
agli avvolgimenti attraverso il ponte ad interruttori statici di potenza ( es. IGBT,
MOSFET) in funzione della posizione acquisita tramite un trasduttore di posizione
angolare (ad esempio: resolver, encoder, sonde di Hall). L'insieme del ponte e
dell’elemento di retroazione sostituisce il collettore delle vecchie macchine in
corrente continua. Di queste si conserva la caratteristica di una coppia praticamente
costante fino a velocita nominale.

In linea generale, si puo dire che esistono due categorie di motori: sinusoidali e
trapezoidali secondo I'andamento della forza controelettromotrice generata.

| servomotori sincroni trifase a magnete permanente sono costituiti dalle sequenti
parti principali:

e Statore, con pacco di lamierini Fe-Si a basse perdite ed avvolgimento trifase
collegato a stella; isolamento in classe F (per sovratemperatura di AT=105°K
e con una temperatura del mezzo refrigerante di +40°C).

¢ Rotore, con pacco di lamierini alleggerito e rivestito sulla superficie esterna da
magneti permanenti a terre rare, albero di acciaio al Ni-Cr e cuscinetti a sfere
maggiorati a lubrificazione permanente.

e Componenti dell'involucro esterno: flangia, calotta e coperchio in alluminio
pressofuso, mentre la cassa & in alluminio estruso.

e Sensore di posizione rotorica, fasato secondo determinate regole di
concordanza con le fasi di statore, di diverse tipologie:

— Controllo delle fasi e rilevamento della velocita di rotazione del
motore con Resolver, (versione standard a 2 poli). Combinabile con
altre opzioni.

— Rilevamento della posizione angolare e della velocita di rotazione del
motore tramite Encoder. Combinabile con altre opzioni.

Nota: Disponibile anche Encoder sinusoidale su R5485.
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— Generatore tachimetrico (standard) di tipo brushless per il
rilevamento della velocita di rotazione del motore, dotato di
awolgimento trifase e funzionamento in corrente alternata, (tabella
“trasduttore tachimetrico”). Combinabile con altre opzioni.

— Sensori ad effetto Hall, ad alta stabilita termica ed elevata sensibilita
magnetica: consentono di rilevare la posizione del rotore per il corretto
pilotaggio del ponte ad interruttori statici.

Combinabile con altre opzioni.

e Sonde termiche inserite entro le tre fasi statoriche per la sorveglianza della
temperatura del motore. Sono anche disponibili sensori NTC e PTC.

e Interfacciamento con drive sia per la potenza che per i segnali con connettori
su tutte le taglie.

e Morsettiera, opzione alternativa al connettore di potenza, con perni in ottone
annegati, di facile accesso per i collegamenti e di notevole sicurezza di
esercizio (eccetto B28 e B36 disponibili unicamente nella versione con
connettori).

e Freno di stazionamento (opzionale), incorporabile entro lo scudo flangia lato
estremita d'albero, a magneti permanenti con sblocco elettromagnetico.



Descrizione sintetica
Le caratteristiche dei nostri motori standard, di seguito riportate, variano secondo
la serie e le tipologie:

e Temperatura ambiente ammissibile: da -15 °C a +40 °C, per altitudini = 1000
m. s.l.m.

e Forma costruttiva: IM B5 (V1 e V3 disponibili)

e Precisione Flangia grado "N"; vibrazioni grado "N"; equilibratura dinamica
con mezza chiavetta

e Asse costruito in versione standard con chiavetta (¢ disponibile anche la

versione priva di chiavetta)

Coppie di stallo disponibili nella gamma da 0.15 Nm a 75 Nm.

Velocita disponibili: 1200, 2000, 3000, 4000, 6000 rpm

Alimentazioni standard del convertitore: 230 e 400 Vac

N° poli secondo la serie: 4, 6, 8

Classe d'isolamento: "F"; raffreddamento per radiazione e convezione

naturale.

¢ Protezione IP65 su tutta la gamma (IP67 opzionale); B28 risponde ad un grado
di protezione IP65 escludendo il lato flangia.

¢ PTO interruttore on — off di protezione termica con intervento a 140 °C
(disponibili altri sensori: PTC, NTC)

¢ Retroazione opzionale a scelta: resolver, encoder, tacho e sonde Hall (a questo

elenco si possono aggiungere diverse combinazioni)

Elevate accelerazioni e decelerazioni: fino a 90.000 rad/sec?

Ingombri contenuti.

Magneti permanenti a terre rare

Distribuzione ottimale del campo magnetico rotorico per eliminare

fluttuazioni di coppia a bassa velocita.

Campo d'applicazione
e Comando assi a controllo numerico
e Comandi a moto fortemente intermittente.
e Controlli con leggi di moto complesse.
e Macchine utensili per la lavorazione del ferro, del legno ed altri materiali (in
generale asportazione truciolo).
Macchine tessili.
Macchine grafiche e serigrafiche.
Macchine settore ceramico
Macchine settore packaging.
Macchine per stampaggio plastica
Macchine per avvolgitura e svolgitura
Veicoli con alimentazione da batterie per trasporto materiali e loro
movimentazione
Alimentazione presse.
Robotica e manipolazione.
Linee transfer.
Impianti per la carta.
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Definizioni, fasatura e identificazione motore

Definizioni

¢ Coppia di Stallo (Mo): Coppia disponibile all’asse in servizio continuativo (51)
a velocita prossima a zero (inferiore a 200 rpm), con una corrente circolante
negli avvolgimenti pari a quella di stallo (vedi Fig.1).

e Coppia nominale (Mn): Coppia disponibile all’asse in servizio continuativo (51)
a velocita nominale, con una corrente circolante negli avvolgimenti pari a
guella nominale (vedi Fig.1).

¢ Coppia di picco (Mpk): Coppia disponibile all’asse in modo non continuativo,
con una corrente circolante negli avvolgimenti pari alla corrente di picco (vedi
Fig.1).

e Corrente di Stallo (lo): Corrente circolante nel motore in modo continuativo,
a velocita prossima a zero, necessaria per esprimere la coppia di stallo.

e Corrente nominale (In): Corrente circolante nel motore in modo continuativo,
a velocita nominale, necessaria per esprimere la coppia nominale.

e Corrente di picco (Ipk): Corrente circolante nel motore in modo non
continuativo, in un ampio spettro di velocita, necessaria per esprimere la
coppia di picco (da non superarsi per evitare la smagnetizzazione dei magneti).

¢ Costante di tensione (Ke): Rapporto tra la tensione indotta (in valore efficace
per i motori sinusoidali, di picco per i motori trapezoidali) dalla rotazione del
rotore ad un determinato numero di giri e la pulsazione meccanica (m=2 x x
x n/60 dove n e la velocita espressa in rpm) corrispondente in
radianti/secondo.

e Costante di coppia (Kt): Rapporto tra la coppia all’asse e la corrente (in valore
efficace per i motori sinusoidali, di picco per quelli trapezoidali) pari alla
costante di tensione per un motore trapezoidale e alla stessa moltiplicata per
V3 per un motore sinusoidale.

e Forza controelettromotrice (B.E.M.F): La tensione indotta (in valore efficace
per motori sinusoidali, di picco per quelli trapezoidali) dalla rotazione del
rotore ad un determinato numero di giri.

e Fasatura: Procedura di sincronizzazione dei segnali generati dal trasduttore
con la forza controelettromotrice indotta tra due fasi dell’avvolgimento
motore dal rotore posto in rotazione.

e Saturazione (curva di -): e data dalla composizione della curva della coppia di
picco con quella rappresentante il limite fisico di corrente, esprimibile alle
diverse velocita, in funzione della tensione di alimentazione (vedi Fig.1).

e Duty cycle: In presenza di un ciclo di funzionamento intermittente & possibile
sovraccaricare il motore in ragione del rapporto tra tempo di lavoro e tempo
di ciclo totale: il grafico mostra due curve di sovraccarico al 20% e al 50% in
servizio S3.

Andamento tipico della coppia rispetto alla velocita.

350 T
Saturazione
300 —
250
§ 200 B Duty 20%
© I
5 —
§' 130 — Duty 50%
100 Coppia ——
T—
5 | Mo T Mn
0

1000
2000
3000
4000
5000
6000

Velocita in rpm Fig. 1



® Zona a servizio continuo: Comprende tutti i punti del grafico coppia/velocita
per i quali il valore della coppia, richiesta dal carico all’albero motore, risulta
inferiore o uguale alla curva di coppia che congiunge Mo e Mn: si tratta
quindi, di un regime di funzionamento sostenibile in modo continuato. La
zona a servizio continuo é definita come I'area compresa tra la curva di coppia
e |'asse delle ascisse espresso in rpm (vedi Fig.1).

e Zona a servizio intermittente: Comprende tutti i punti del grafico
coppia/velocita per i quali il valore della coppia, richiesta dal carico all’albero
motore, risulta superiore alla curva di coppia che congiunge Mo e Mn: si tratta
quindi di un regime di funzionamento sostenibile in modo NON continuato.
La zona a servizio intermittente & definita come |'area compresa tra la curva di
coppia e la curva di saturazione (vedi Fig.1).

Procedura di Fasatura
e Autotuning
In presenza di un drive digitale di nuova generazione, ¢ sufficiente eseguire le
operazioni di fasatura indicate a manuale dello stesso, associando agli
opportuni parametri i dati riportati sulla targhetta del motore.

e Esempio di fasatura manuale meccanica di un resolver a 2 poli montato
su un motore brushless sinusoidale a 6 poli.
Scollegare i morsetti U, V, W dal DRIVE.
Iniettare una corrente continua applicando una tensione con polarita positiva
nella fase V (blu) e negativa nella fase W (rosso): in questo modo il rotore del
motore si fissa in una determinata posizione. E necessaria una corrente che
mantenga il rotore in una posizione fissa, in pratica che non presenti dei
giochi di posizione. Il resolver deve essere eccitato con un generatore di
funzione a 7VRMS — 10KHz o mediante un azionamento, ad esempio
lasciando collegato al driver solo I'alimentazione R1, R3 e scollegando gli altri
fili (S1, S2, S3, S4). Visualizzare con un oscilloscopio a due canali i segnali S1
(rosso) e S2 (giallo) collegando la massa di entrambe le sonde nel nodo di
riferimento MO formato da S3, S4 e R3 (vedi resolver pag. 18). Allentare le viti
di fissaggio della calotta e ruotare lo statore del resolver lasciando fermo
I'albero motore, fino a quando il segnale S1-MO é nullo (<100mV) e il segnale
S2-MO e massimo. Accertarsi che, ruotando lievemente in senso orario il
rotore del motore (guardando il motore dal lato della flangia e scollegando S2
per collegare il segnale di alimentazione R1), il segnale S1-MO risulti in fase
con il segnale R1-MO. Nel caso in cui fosse in opposizione di fase (180°),
ruotare ancora il resolver, e ricercare la posizione successiva che individua il
minimo di S1-MO e ripetere la verifica. Una volta accertata la coerenza di fase
dei due segnali, rilasciare I'albero che si riporta in posizione originale (essendo
v —Ww eccitate da una corrente continua). In questa posizione, fissare lo statore
del resolver tramite le viti, che devono essere poi sigillate.

Identificazione del motore
Ai fini di una corretta scelta del motore, & necessario valutare il cinematismo,
definendo coppie nominali e di stallo, accelerazioni richieste tramite un
grafico Velocita-Coppia rispetto al tempo, momento di inerzia della macchina
(lato motore in presenza di riduttore), ambiente d’installazione.

Per facilitare la scelta del motore, si veda il capitolo "Dati presenti nell’'ordine”.
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Descrizione parti

1
2
3
4
5
6
7
8

N i G G G G Y
Lo~NOOCULT P, WN-=0V

Paraolio

Calotta anteriore
Dado

Rondella

Anello di tenuta statica
Cuscinetto anteriore
Anello elastico
Freno

Vite

Rondella

Anello d'armatura
Vite

Molla a lamina
Flangia

Anello elastico
Chiavetta

Gruppo rotore

Foro spina

Golfare

20
21
22
23
24
25
26
27
28
29
30
31
32
33
34
35
36
37
38
39

Gruppo carcassa statore
Tirante

Cuscinetto posteriore
Anello di tenuta statica
Molla di precarico
Calotta posteriore
Anello di tenuta statica
Foro connettore segnali
Foro PG potenza
Coprimorsettiera
Ghiera di fissaggio
Guarnizione

Coperchio

Morsettiera

Rotore generatore tachimetrico

Spina
Ghiera di fissaggio

Statore generatore tachimetrico

Anello di tenuta statica
Coperchio posteriore

Dis. 1



Caratteristiche sensori di retroazione

Come indicato in precedenza, i nostri motori possono essere dotati di diverse
tipologie di trasduttori, rispondenti a differenti esigenze di precisione, costo ed
altro: lo standard prevede I'impiego di resolver, anche se sono disponibili encoder,
tacho e sonde di Hall.

Esempio di scelta dell’'opzione desiderata:

B71 1213 H 1 A 01 0 000

Trasduttore

00= No trasduttore 01= Tacho* 02= Tacho* +pred.encoder
03= Encoder** +Tacho* 04= Tacho* + pred.resolver| 05= Resolver (2 poli)

06= Encoder 07= Sonde di Hall 08= Resolver +Encoder**
09= Sonde di Hall+ Encoder** 10= Resolver (2 poli) + pred.encoder

* Tacho comprendente tacho + sonde di Hall
** Per le tipologie di encoder disponible vedasi “Encoder + sonde di Hall”

Tab. 1
Resolver
Caratteristiche nominali Montato su tutta la serie Unita misura
Tensione alimentazione 7 (#5%) 10 kHz Vrms
Velocita massima 10000 rpm
Corrente in ingresso 50 mA
Numero di poli 2" /
Rapporto trasformazione 0.5 5% /
Errore elettrico +8' °(Elett)
1) Codifica “05”  Resolver 2 poli
“A5"  Resolver 4 poli
“B5"”  Resolver 6 poli
Tab. 2
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Encoder incrementale + sonde Hall

Caratteristiche nominali
Tensione alimentazione

N° impulsi per giro

N° di poli

Massima frequenza
Corrente massima ammessa
Velocita massima
Elettronica encoder

Elettronica Hall

Montato su tutta la serie

5 (+5%)
1024 7

6 2)

100

150

6000

Line driver ?

NPN open collector ?

Unita misura
Vcc
ppr
/
KHz
mA
rpm
/
/

1) Disponibili 250 (opz. A9), 256 (opz. B9), 500 (opz. C9), 512 (opz. D9), 1000 (opz. E9), 1024 (opz. 09), 2000 (opz. L9),
2048 (opz. F9), 4000 (opz. G9), 4096 (opz. HI); encoder sinusoidale su RS 485: single-turn (opz. RS) e multiturn (opz. RM).

M9 = Encoder magnetico a 64 impulsi.
2) Disponibili anche 4 e 8 poli.

3) Disponibili anche altre tensioni di alimentazione e diversi stadi di uscita (Es. Push-Pull).

Trasduttore Tachimetrico

Tab. 3

Caratteristiche nominali Montato sulla serie Montato sulla serie Unita misura

dal 28 al 56 63, 71, 100

Tensione a vuoto a 1000 rpm (x5%) 3.33 13.0*
Costante di tensione (KE) 0,0318 0,124
Precisione tensione di riferimento 1.2 1.2
Corrente massima ammessa 0.1 0.1
Numero di poli 4 6
Velocita massima 6000 3000
Classe d'isolamento F F

Eccitazione

V
Vs
%
A

rom

MAGNETE PERMANENTE

* 6.5V per motori con velocita massima pari a 4000 e 6000 rpm.

Sonde di Hall

Caratteristiche nominali

Range tensione di alimentazione cc

Tensione massima output a vuoto

Corrente massima output

Valore
4.5+ 30
30
25

Unita misura
Vcc
Vcc
mA

Tab. 4

Tab. 5



Collegamenti per segnali e potenza

Segnali

| collegamenti di segnali standard, di sequito riportati, si riferiscono a motori che montano
resolver, encoder, tacho e sonde di Hall. Le opzioni elencate possono coesistere nel caso di

impiego di diverse configurazioni (ad esempio, resolver + encoder) e sono comunque

personalizzabili secondo le esigenze specifiche di ogni cliente.

Tipo Connettore N° Pin Connettore Maschio Connettore Femmina
Resolver 12 XCNS0001CO00B XCNS0002C00B
Encoder 19 XCNS0001CM1B XCNS0002CM2B
Tacho 12 XCNS0001CO00B XCNS0002C00B

NB: Su richiesta sono disponibili altre tipologie di connettore anche a 90°.

Tab. 6
Resolver
Connettore segnali. Codice XCNS0001C00B
1 SEN+(S2)
2 COS+(S1) E
3OS (53)
6 SEN- (54) 20,2
25
7 EXC+ 7Vims 10KHZ (R1)
11 EXC- OV (R3)
8  SCHERMO
9 PTO+
D PTO 10 PTO-
Protezione termica
PTO
Dis. 2
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Encoder

Connettore segnali. Codice XCNS0001CM1B

+5Vcc
ChB-
0 Vee
SCHERMO

— T

+ |m |O|Nn |m [>

HALL W (So)
HALL V (Sb)
HALL U (Sa)

j=ai (e}

Chz-

(f

PTO \\

Protezione termica
PTO

Tacho + Hall

Connettore segnali. Codice XCNS0001C00B

m PTO

Protezione termica
PTO

Ch A+

ChA-

Ch B+

Ch zZ+

PTO+

PTO-

HALL W (SO
HALL V_ (Sb)
HALL U (Sa)

~l<|CclH|v|=m|O|Z2[Z2 | |[—

HALL U (Sa)
HALLV (Sb)
HALLW (Sc)

15 Vee

ov

GO 3-fase: Centro stella Tacho
Gu Tacho fase U
Ground (GND )
PTO+

PTO-

Gv Tacho fase V

Gw Tacho fase W

11.5

22.7

20.2

25

Dis. 3

Dis. 4



Potenza

Le possibili connessioni di potenza, di seguito riportate, si riferiscono come sempre ai motori

standard e sono suddivise secondo la serie.

CONNETTORI
STANDARD
Tipo N° Pin Codice Codice Ampere Forma
motore Connettore Connettore continuativi connettore
Maschio= Femmina max |, fase/I. Brake
B28, B36, 6 XCNP56A0001B  XCNP8PBOO0OOB 11715 dritto
B56, B63 6 XCNP1300000B  XCNP13B0000B 13/1.5 dritto
B71 6 XCNP2300000B  XCNP23B0000B 23/1.5 dritto
B100 6 XCNP4600000B  XCNP46B0000B 46/ 1.5 dritto
Altre soluzioni
B28, B36, B56 6 XCNP56A0001 XCNP8PB0O000B 30/10 dritto
B28, B36, B56
B63, B71,B100 8 XCNP8PA9OROB  XCNP8PBO0O0O0OB 30/10 90°
MORSETTIERA
STANDARD
Tipo N° Pin Codice Ampere
motore Morsettiera** continuativi
max |, fase/l. Brake
B56 (B63) 5 XC1LS0003598B 70/1.5
B63, B71,B100 5 XC103000000B 100/ 1.5
Altre soluzioni
tutte le serie 4 XMR00154G000 -/1.5
B56, B63 4 XMR00G054000 30/1.5
B71, B100 4 XMROOG 104000 85/1.5

* Soluzione applicabile 5010 se INyotore = INconnettore-
** Soluzione comunque applicabile eccetto per motori della serie B28 e B36.

Tab. 7
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Motore Serie:
. B28/B36/B56*

-Pin 1=fase "U"

-Pin 2=PE

-Pin 3=fase "V"

-Pin 4 = fase "W"

-Pin A= N.C.

-Pin B= N.C.

-Pin C= +24 Vdc Freno
-Pin D= 0 Vdc Freno

*B56 solo connessione 4

Motore Serie:
. B56/B63

-Pin A= fase "U"

-Pin B=fase "V"

-Pin C= fase "W"

-Pin D= PE

-Pin E = +24 Vdc Freno
-Pin F = 0 Vdc Freno

Motore Serie:
. B71

-Pin A= fase "U"

-Pin B=fase "V"

-Pin C=fase "W"

-Pin D= PE

-Pin E = +24 Vdc Freno
-Pin F = 0 Vdc Freno

Motore Serie:
. B100

-Pin A= fase "U"

-Pin B=fase "V"

-Pin C=fase "W"

-Pin D= PE

-Pin E = +24 Vdc Freno
-Pin F = 0 Vdc Freno

Motore Serie:

. B56/ B63

. B71/B100
-U = fase "U"
-V =fase "V"
-W  =fase "W"
= =PE

-BR = +24 Vdc Freno
-BR2 =0 Vdc Freno

20

Motore

I 24Vdc
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.

XCNP56A0001B XCNP8PB0000B
D *ﬂ@ \
34 79,3
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S
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LN ]
O @)
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Tabella delle sezioni per conduttori di collegamento al motore

Per motori con connettore:

Tipo Connettore: taglia
motore (assimilato)
B28, B36 1.0

B56 e B63 1.0

B71 1.25

B100 1.5

Per motori con morsettiera:

Tipo motore Codice
Morsettiera
B56, B63 XC1LS0003598B
B71 XC1030000008B
B100 XC1030000008B

N° e Sezione conduttori:

Motore: mm2  Freno: mm?2
4x1.5 2x0.75
4x1.5 2x0.75
4 x4 2x0.75
4x10 2x0.75

Tab. 8

N° e Sezione (max) conduttori

Motore: mm2  Freno: mm?2
4%6 2x0.75
4x10 2x0.75
4%x16 2x0.75

Tab. 9
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Connessioni

Connessione 1

Scatola orientabile con connettori potenza-freno e segnali. Applicabile solo alle
serie B56, B63, B71 e B100.

Serie Connettore Morsettiera

Codice (dimensioni in mm) dimensioni in mm3
a b C d e f WxLxH

Segnali:

tutte XCNS-resolver - 16 - 67 - 26 84,5x53x80

tutte XCNS-encoder - 16 - 62 - 26 84,5x53x91
Potenza:

B56 - B63 XCNP-56A 24 - 94 - 25 - 84,5x53x80

B56 - B63 XCNP-56A 30 - 94 - 34 - 84,5x53x91

B56 - B63 XCNP-13 32,5 - 70 - 34 - 84,5x67x91

B71 XCNP-23 32,5 - 70 - 34 - 84,5x67x91

B100 XCNP-46 32,5 - 70 - 43 - 84,5x67x91

Tab. 10

CONNETTORE SEGNALI

CONNETTORE POTENZA E
FRENO

i
!
[
|

Dis.6
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Connessioni 2 e 3

Scatola orientabile con morsettiera potenza-freno e connettore segnali: sonde
termiche portate in morsettiera per connessione 2, su connettore segnali per
connessione 3. Applicabile alle serie B56, B63, B71 e B100.

Si utilizza PG21 per taglia B56 e B63 e PG29 per le rimante B71 e B100.

CONNETTORE SEGNALI

CONNETTORE SEGNALI T/

Pg (vedi tabella)

TAGLIA Pg SCATOLA ORIENTABILE

28 - \
36 -

56 21 @ ‘ @

L ]

- wH \

Dis. 7
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Connessione 4

Connettori fissi su estruso per potenza-freno e segnali. Applicabile a tutte le serie.

Serie Connettore
Codice (dimensioni in mm)
a b C d g h h’
Segnali:
Tutte XCNS-resolver - 26.6 - 67 - 41 72.7
Tutte XCNS-encoder - 26.6 - 62 - 41 72.7
Potenza:
B28, B36 e B56  XCNP-56 Vedi pagina 24 e 25
B63 XCNP-13 26 - 70 - 39 41 72.7
B71 XCNP-23 53.5 - 70 - 35 45 67.2
B100 XCNP-46 36 - 79 - 52.5 57 84
Tab. 11
Serie 28
CONNETTORE CONNETTORE POTENZA
POTENZA/FRENO
CONNETTORE SEGNALI
I |
100

Dis. 8



Serie 36

CONNETTORE
POTENZA/FRENO

CONNETTORE
SEGNALI < 1

Serie 56

CONNETTORE
POTENZA/FRENO

CONNETTORE
SEGNALI

23

Dis. 9

37

Dis. 10
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Serie B63, B71, B100

CONNETTORE
POTENZA/FRENO
h

CONNETTORE

SEGNALI \

B
|

Dis. 11



Connessione 5

Cavi uscenti fissati con pressacavo di dimensioni dipendenti dalle taglie.

L U
. Segnali Potenza

Applicabile alla serie B28

Dis. 12
Segnali }W WWW W‘q\ Potenza
[T _TIT T1
Applicabile alla serie B36, B56 e superiori
Dis. 13

27
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Connessione 6 e 7

Connettori fissi a 90° FISSI e ROTABILI su estruso per potenza-freno e segnali.
Applicabile a tutta la serie.
La direzione del lato connessione é variabile come per la scatola morsettiera

(vedi pag 29).

Serie B28 B36 B56 B63 B71 B100
Distanze relative a
connettore in (mm)

a 15 24 32 44 53 73
b 32 32 32 32 32 32
b, 40 40 40 40 40 40

b,: Altezza connettore rotabile solo per connessione 7.

Segnali

Potenza Eﬂ

- b /b1

Dis. 14



Orientamento
CONNETTORI
Connessione 6 e 7: in generale sono valide le posizioni “Standard” e “2"” con

connettori a 90° (per la serie B28 sono valide le posizioni “1" e “3").

Posizione
Standard Posizione 2

Dis. 15

SCATOLA MORSETTIERA

Sono disponibili quattro configurazioni di montaggio della scatola morsettiera con
relativi connettori rispetto all’uscita albero motore: "0" posizione standard, "1","2"
e "3" come da figura (vedasi anche la codifica dei motori).

POSIZIONE 1
)

POSIZIONE 2

L

=

G

|

POSIZIONE m

STANDARD

SININCI

)
POSIZIONE 3

Dis. 16
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Particolarita costruttive e prestazioni

Parti meccaniche

Cuscinetti
Classificazione dei cuscinetti (costruzione standard).

Cuscinetti a sfera secondo la normativa DIN 625.

Serie Motore Lato Lato opposto
accoppiamento accoppiamento
(N-end) (D-end)

B28 6000 2ZC3WT 6000 2ZC3WT

B36 6202 2ZC3WT 6002 2ZC3WT

B56 6202 2ZC3WT 6202 2ZC3WT

B63 6204 2ZC3WT 6203 2ZC3WT

B71 6205 2ZC3WT 6203 2ZC3WT

B100 6208 2ZC3WT 6206 2ZC3WT
Tab. 12

Montaggio Cuscinetti
Altezza d'asse Cuscingtti lato Cuscingtti lato opposto  Anello di precarica
accoppiamento accoppiamento

Tutte le taglie Cuscinetti bloccati  Cuscinetti non bloccati Lato opposto accoppiamento

Tab. 13

Lubrificazione e manutenzione dei cuscinetti

Tutti i nostri motori sono equipaggiati con cuscinetti 2ZC3 con grasso per alte
temperature e lubrificati a vita.

Tipo di grasso LHT: per basse ed alte temperature (-40; 140 °C)

Verniciatura
| nostri motori vengono commercializzati con due tipologie di verniciatura:

e \erniciatura normale: verniciatura con smalto idrosolubile monocomponente,
colore nero, indicata per un utilizzo in ambienti non esposti ad agenti
atmosferici.

e \erniciatura speciale: verniciatura con smalto poliuretanico bicomponente
idrosolubile, colore opaco nero, per un utilizzo in ambienti parzialmente
esposti anche ad agenti atmosferici.

* Fondo EPOSSIDICO: verniciatura speciale: il fondo unito alla verniciatura
speciale aumenta la durata della verniciatura in ambienti esposti o
parzialmente esposti

30



Tabella carichi radiali ammessi

Tipo

Velocita: 1200 2000 3000 4000 6000 Cuscinetto

Carico: N N N N N ant.
B28 D2 244 213 193 169 6000-2Z-C3
B28 D4 252 220 200 175 6000-2Z-C3
B28 D6 258 226 205 179 6000-27-C3
B28 D8 263 230 209 182 6000-27-C3
B28 01 267 233 212 185 6000-2Z-C3
B36 D6 311 295 299 261 6202-27-C3
B36 E2 317 306 301 279 6202-27-C3
B36 E8 323 309 304 291 6202-27-C3
B36 F5 326 317 312 300 6202-27-C3
B36 03 329 326 316 307 6202-27-C3
B56 D6l B5601P 390 340 309 270 6202-27-C3
B56 01l OR B5602P 410 358 325 284 6202-27-C3
B56 021 B5603P 424 370 336 294 6202-27-C3
B56 03I B5604P 434 379 345 301 6202-27-C3
B63 04 644 563 511 447 6204-27-C3
B63 06 668 584 530 463 6204-27-C3
B63 08 687 600 545 476 6204-27-C3
B63 10 701 613 557 486 6204-27-C3
B71 08 697 609 553 483 6205-27-C3
B71 12 724 632 574 502 6205-27-C3
B71 16 745 651 591 516 6205-27-C3
B71 20 761 665 604 528 6205-27-C3
B71 24 775 677 615 538 6205-27-C3
B71 28 787 687 624 545 6205-27-C3
B100 24l 1867 1575 1376 6208-27-C3
B100 30l 1915 1615 1411 6208-27-C3
B100 43I 1989 1677 6208-27-C3
B100 56l 2042 1722 6208-27-C3
B100 66l 2082 1756 6208-27-C3

Carichi applicati alla meta uscita d'asse. relativi a 30000 h di lavoro su motori privi di freno di stazionamento. | carichi assiali
si ritengano pari al 10% di quelli radiali.

Tab. 14
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Parti el

ettriche

Sensore termico di protezione
Tutti i nostri motori sono equipaggiati con una singola PTO, sensore on-off di
temperatura che interviene a 140 °C (tolleranza tipica 5 °C).

E comunque possibile adottare, in alternativa altri sensori di temperatura come
NTC o PTC.

Freno di stazionamento

I motori con opzione "B" (nel codice alfanumerico 10ma posizione da sinistra:
"A" senza freno, "B" con freno), montano un freno di stazionamento, con
caratteristiche dipendenti dalla serie, esposte nella tabella a sequire:

Tipo Tensione di Corrente Resistenza Coppia di Inerzia Peso
Motore alimentazione assorbita frenatura Max addizionale
rotore
Volt A Q a 20°C Nm 10-4Kgm?2 Kg
B28 24 Vcc +/- 10% 0.35 67.5 1.2 0.057 0.12
B36 0.51 442 25 0.38 0.3
B56 0.51 442 2.5 0.38 0.3
B63 " 0.71 29.5 9.5 3.60 1.1
B71 0.96 23.9 27.0 9.50 1.9
B100 0.9 24.4 48.0 31.80 3.7
Tab. 15
Ventilazione forzata dei motori
Tutti i nostri motori standard sono non ventilati, quindi raffreddati per conduzione
e convezione attraverso la semplice superficie (tipo IC410 o 1C416)
Le serie da B63 a B100 sono disponibili anche con ventilazione forzata. In questo
modo, e possibile incrementare i valori nominali di coppia e di corrente circa del
25 %. Owviamente, aumentano anche gli ingombri in lunghezza (dati riportati
nella tabella).
Tutti i ventilatori hanno un grado di protezione IP20 (max IP54).
Caratteristiche del ventilatore in base alla serie:
Taglia Tensione Watt Frequenza Poli  Dimensioni
Volt Hz A xH*
B56 2~230 12 50/60 2 120x120x85
B63 2~230 47 50/60 2 140x140x70
B71 2~230 47 50/60 2 165x165x91
B100 3~380 53 50/60 2 210x210x180
Nb: le taglie B63 e B71 possono montare servoventilazioni a 24 Volt CC.
* H: quota da aggungersi alla lunghezza data dei motori di serie. Tab. 16



Tabelle di declassamento

Chiaramente, & necessario prevedere delle tabelle di declassamento con dei
coefficienti cumulativi: Ktot= Ktemp*Khigh*Kduty, sulla base delle diverse
condizioni di lavoro, delle temperature medie superiori a 40 °C, delle altitudini
superiori a 1000 m. s.l.m., oppure dei cicli di lavoro con sovraccarico.

Declassamento in funzione dell'altitudine
120
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Declassamento in funzione della temperatura ambiente
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350

w

o

o
/]

\ Kd LJty

N
Ul
o

N
o
o

ul
o

o
o

Coppia erogabile in %
della coppia nominale

w
o

0 20 30 40 50 60 70 80 90 100

Duty cycle in %
Fig. 4

33



Dati presenti nell’ordine

34

Motori in servizio S1
Quotazione
Quantita

Denominazione

Tipo: Sinusoidale o trapezoidale

Coppia di stallo
Velocita nominale
Tensione nominale
Forma costruttiva
Grado di protezione
Tipo di retroazione
Sonde termiche

Freno di stazionamento

Tipo connessione

Posizione eventuale coprimorsettiera

Informazioni supplementari
Vernice di rivestimento

Livello di vibrazioni

Requisiti di rumorosita

Normative speciali

N° e data

Unita

Type

“S" o "T"

Nm

rom

Volt

Ex- [EC60034-7

Ex - [EC60034-5

Resolver, Encoder, Tacho o Hall sensors
PTO (in alternativa PTC o NTC)
“Si” 0 “No”

Da1a8

Da0Oa3

"o

Vernice:"ad acqua”, “bicomponente”

Specificare classe: “N”, “R” o "“S”
ex — |[EC60034-1-14



Informazioni supplementari su servizi speciali

S 2: ... min (servizio di durata limitata).

S 3:... % - ... min (servizio intermittente periodico).
S4:... % -Jv... kgm2 - Jexi ... kgm2

(servizio intermittente con avviamento).

S5 ... % -Ju ... kgm2 - Jex; ... kgm?

(servizio intermittente con frenatura elettrica).

S6:...%-min
(servizio periodico a funzionamento continuo con carico intermittente).

S7: v ... kgm2 - Jexi ... kgm2
(servizio periodico a funzionamento continuo con frenatura elettrica).

S8 Jm ... kgm2 - Jey ... kgm?
(servizio periodico a funzionamento continuo con variazioni di velocita).

S 9: ... kW equ (servizio continuo con carico non periodico e variazioni di velocita).
Per questo servizio, il valore nominale puo corrispondere alla condizione di
sovraccarico del motore.

S10: p/At ... r ... TL (Servizio con carichi costanti discreti).

Condizioni d'aviamento (a vuoto o aviamento).

Curva della coppia di carico durante il ciclo (grafico: rpm-Nm rispetto a Tempo).
Momento di inerzia della macchina (Kgm?2).

Descrizione del tipo di cinematismo(riduttore rapporto I=...).

Carico Radiale (N) e/o Carico Assiale (N) con relativa direzione della forza e del
punto di applicazione.

Condizioni ambientali (umidita, temperatura, altitudine, accumulo polvere,
installazione interna o esterna).
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Codifica dei motori brushless

Coppia di stallo

0.1+75 Nm

Nota: Per frazione di
coppiada 0a 7 Nm:

a) DX = 0.X Nm
b) EX = 1.XNm
¢ FX = 2.X Nm
d) GX = 3,......
e) HX = 4,.....
)y IX = ...

Tipo motore
| = Sinusoidale 4 e 6 poli
Z = Trapezoidale 4 e 6 poli

P = Sinusoidale 8 poli

Grandezza motore

28 = Flangia 58
36 = Flangia 70
56 = Flangia 92
63 = Flangia 115
71 = Flangia 142
10 = Flangia 190

Tipo motore: Brushless

Velocita nominale
1 =1200 Giri/min
2 = 2000 Giri/min
3 =3000 Giri/min
4 = 4000 Giri/min
6 = 6000 Giri/min

Orientamento scatola
morsettiera o

-

B 71 12 |

Tensione di
alimentazione
M =220 Vca
H =380 Vca
W = 480 Vca
X = Tensione
speciale

36

——

Tipo di connessione

1= Connettori segnali e
potenza

2 = Potenza + sonda
termica su morsettiera
e connettore segnali

3 = Foro Pg potenza e
connettore segnali
+ sonda termica

4 = Connettori su estruso

5 = Uscita con cavi
6 = Connettori fissi a 90°

7 = Connettori rotabili a
90°

8 = Connettori segnale e
potenza su coperchio
posteriore

-

3 H1A 050 000

connettori
0 = Standard
1 =Pos.1
2 =Pos.2
3 =Pos.3
J
Raffreddamento
0 = Standard

per convenzione naturale

V = Ventilazione forzata
spinta

U = Ventilazione forzata
aspirata

Opzioni cliente

Freno di stazionamento
A = Senza freno
B = Con freno
C = Freno rinforzato

Trasduttore
00 = No trasduttore
01 = Tacho*

02 = Tacho* + pred.encoder

03 = Encoder + Tacho*

04 = Tacho* + pred.resolver

05 = Resolver (2 poli)

06 = Encoder

07 = Sonde di Hall

08 = Resolver + Encoder

09 = Sonde di Hall + Encoder**

10 = Resolver (2 poli) +
pred.encoder

RS = Single turn encoder

RM = Multiturn encoder

* Tacho con sonde di Hall
* * Per la diversa gamma di
impulsi vedi pag.16

Fig. 5



Targhetta motore

Mo: coppia di stallo

Mn: coppia nominale
Tensione/corrente nominale freno

Polarita resolver

Grado di protezione
Tipo motore

Numero di serie

Connettore CSA: Amp. nominale
Tipo di retroazione

Macdeinﬁ lo: corrente di stallo
\ / L _~ 2p: numero poli motore
7M\0\ lo A IOOK 2P= Nn: velocita nominale
%ﬂ Nm\ Nin /min !L \ﬁwi Vi: forza controelettromotrice a vuoto
— Brake:VDC v 361 I )Avﬁ‘i Costante di tensione generatore tachimetrico
Resolver 2P= Tacho 3~G.T: mVmin
| IMBS [P~ IsoCL.F THERM. PROTECT.
YPE -~
SERIALN.

Per costruzioni standard

s C €

Made in U

O Mo Nm 1EC 34 / EN60034
lo A FILEN® E235396
Nn Rpm S.-Nr./ date code
BEMF Vac Type
—=—Connector (SA A Art. N —
= Feedback: IMB5 P65 ICL.F
Brake Vdic M Nm I A

O N° di file UL/CSA

N° di serie/data

N° articolo (opzionale)

Per costruzioni cURus

Fig. 6
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Dati caratteristici e curve

Motori sinusoidali SERIE 28
Sinusoidali: B28 tensione M(230 Volt) ed H(400 Volt)

CONNETTORE SEGNALI

CONNETTORE POTENZA/FRENO

| | ! 12, 25
34
mm 3 5. 25
58
L1
L 20
Lﬂ$
©) 102 58 =] | @406
M3 DIN 332-D _| | P9k6
Dis. 17

L = lunghezza motore con trasduttore resolver

L1 = lunghezza motore con trasduttore encoder

Ls = lunghezza con encoder Hyperface = L + 32 mm
Tipo Nm L mm L1 mm Peso (kg) L mm L1 mm Peso (kg)

senza freno senza freno senza freno con freno con freno con freno
B28-D2I 0.20 118 125 1.50 146 153 1.65
B28-D4l 040 133 140 1.70 161 168 1.85
B28-D6l 0.60 143 155 1.90 176 183 205
B28-D8I 080 163 170 210 191 198 225
B28-01I 1.00 178 185 230 206 213 2.45
Tab. 17
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Sinusoidali: B28 tensione M(230 Volt)

DATI FISICI DATI TERMICI
Tipo Coppia ~ Velocita ~ Potenza ~ Coppia  Coppia  Velocita ~Momento Accelera- Costante  Soglia
distallo nominale nominale alla  dipicco massima d'inerzia  zione  ditempo  d'inter
velocita rotore  alla coppia termica  vento
nominale picco
Mo n Pn Mn Mpk  Mmax J apk Tth Umax
Nm pm w Nm Nm rpm  104Kgm? rad/se  min °C
2000 min-1 (4 poli) - Connessione Y
S28 D2/2 0.0 2000 40 0.19 0.70 6000 0.07 94595 32 140
S28 D42 040 2000 80 0.38 140 6000 0131 35 140
$28 D6/2 (.60 2000 119 0.57 210 6000 018 118644 B} 140
S28 D8/2 080 2000 159 0.76 280 6000 03 nan 40 140
S28 0172 1.00 2000 199 0.95 3.50 6000 028 125000 83 140
3000 min-' (4 poli) - Connessione Y
S28 D2/3 0.20 3000 60 0.19 0.70 6000 0.07 94595 32 140
S28 D4/3 040 3000 119 0.38 140 6000 013 1m 3 140
$28 D6/3 0.60 3000 179 0.57 210 6000 018 118644 38 140
S28 D8/3 080 3000 239 0.76 280 6000 03 nan 40 140
S28 01/3 1.0 3000 298 0.95 3.50 6000 028 125000 5] 140
4000 min-1 (4 poli) - Connessione Y
S28 D2/4 0.0 4000 3 0.18 0.70 6000 0.07 94595 32 140
S28 D4/4 040 4000 147 035 140 6000 013 1 35 140
$28 D6/4 0.60 4000 218 0.52 210 6000 018 118644 38 140
S28 D8/4 (.80 4000 293 0.70 280 6000 03 nan 40 140
S28 01/4 1.0 4000 364 0.87 3.50 6000 028 125000 ;3 140
6000 min-1 (4 poli) - Connessione Y
S28 D2/6 0.20 6000 101 0.16 0.70 6000 0.07 94595 32 140
S28 D4/6 040 6000 201 0.32 140 6000 013 1m 35 140
$28 D6/6 0.60 6000 302 0.48 210 6000 018 118644 3 140
S28 D8/6 080 6000 402 0.64 280 6000 03 1nan 40 140
$28 01/6 1.0 6000 503 0.80 3.50 6000 028 125000 LS| 140

di
tensione

ke
Vs

0.73
0.73
0.73
0.73
0.73

0.48
048
0.48
0.48
048

0.36
0.36
0.36
0.36
0.36

0.24
0.24
0.24
0.24
0.24

di
coppia

kt
Nm/A

1.26
1.26
1.26
1.26
1.26

0.84
0.84
0.84
0.84
0.84

0.63
0.63
0.63
0.63
0.63

0.42
0.42
0.42
0.42
0.42

fase-
fase
(20°C)
Rw
Q

542

928
57,2
40,0

234
68,5
38,7
5,0
185

389
29
140
10,5

60,8
17,0
97
6,2
45

DATI ELETTRICI
Costante  Costante Resistenza Induttanza F.c.em.

fase-
fase

Ly
mH

517
217
133
9,0
763

230
%,5
58,2
86
39

129
53
332
245

avelocita distallo nominale

nominale

En
Vrms

152
152
152
152
152

152
152
152
152
152

152
152
152
152
152

152
152
152
152
152

Corrente  Corrente  Corrente

lo
Arms

032
048
0.64
0.80

0.24
048
0.72
0.9

032
0.64
0.9
1.2
159

0.48
0.9
143
191
239

In
Arms

0.15
0.30
0.45
0.61
0.76

0.3
0.45
0.68
0.91
113

0.28
0.5
0.83
n
139

0.38
0.76
115
153
191

di
picco

Arms

0.56
111
167
123
279

0.84
167
251
334
418

m
1.3
334
446
5.57

167
334
5.02
6.69
8.36

Tab. 18
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Sinusoidali: B28 tensione H(400 Volt)

Tipo Coppia ~ Velocita ~ Potenza  Coppia  Coppia
distallo nominale nominale alla di picco
velocita
nominale
Mo n Pn Mn Mpk
Nm pm w Nm Nm
2000 min-1 (4 poli) - Connessione Y

S28 D2/2 0.20
28 D42 040
5§28 D6/2 0.60
28 D8/2 (.80
5§28 0172 1.00

3000 min-1

§28 D2/3 0.20
5§28 D4/3 040
528 D6/3 (.60
28 D8/3 (.80
5§28 01/3 1.00

4000 min-1

28 D2/4 (.20
28 D4/4 040
$28 D6/4 (.60
528 D8/4 (.80
528 0174 1.00

6000 min-1

5§28 D2/6 0.20
$28 D4/6 040
528 D6/6 (.60
528 D8/6 0.80
5§28 01/6  1.00

40

2000 4 0.19 0.70
2000 80 038 140
2000 119 0.57 210
2000 159 0.76 280
2000 199 0.9 3.50

(4 poli) - Connessione Y

3000 60 0.19 0.70
3000 119 0.38 140
3000 179 0.57 210
3000 239 0.76 2.80
3000 298 0.9 3.50

(4 poli) - Connessione Y

4000 3 018 0.70
4000 147 035 140
4000 218 052 210
4000 293 0.70 280
4000 364 087 3.50

(4 poli) - Connessione Y

6000 101 0.16 0.70
6000 201 032 140
6000 302 0.48 210
6000 402 0.4 2.80
6000 503 0.80 3.50

Velocita
massima

Nmax
rpm

6000
6000
6000
6000
6000

6000
6000
6000
6000
6000

6000
6000
6000
6000
6000

6000
6000
6000
6000
6000

DATI FISICI
Momento  Accelera-

d'inerzia  zione
rotore

picco
J apk
104 Kgm?  rad/sec?
0.07 94595
0131
018 118644
03 nan
028 125000
0.07 94595
013 1
018 118644
023 nan
0.28 125000
0.07 94595
0131
0.18 118644
03 nan
028 125000
0.07 94595
013 1
018 118644
023 nan
028 125000

alla coppia  termica

DATI TERMICI
Costante  Soglia
ditempo  d'inter-

vento

Tth Umax

min °C
2 140
35 140
38 140
| 140
IE] 140
2 140
35 140
38 140
40 140
83 140
2 140
35 140
38 140
| 140
;3 140
2 140
35 140
3 140
40 140
IE] 140

di
tensione

ke
Vs

0.84
0.84
0.84
0.84
0.84

0.63
0.63
0.63
0.63
0.63

0.42
042
0.42
0.42
042

di
coppia

kt
Nm/A

145
145
145
145
145

1.09
1.09
1.09
1.09
1.09

0.73
073
0.73
0.73
073

fase-
fase
(20°C)
Rw
Q

1639
494

163,0
1206

666
229

750
56,0

203
51,0
296
188
139

DATI ELETTRICI
Costante  Costante Resistenza Induttanza F.c.em.

fase-
fase

Ly
mH

1549
652
398

2944
280

388
163,0
102
736
57,0

avelocita distallo nominale

nominale

En
Vrms

263
263
263
263
263

263
263
263
263
263

263
263
263
263
263

263
263
263
263
263

Corrente  Corrente  Corrente

Arms

0.09

0.28
037
0.46

0.28
041
0.5
0.69

037
0.5
0.74
0.92

In
Arms

0.09

0.26
0.35
0.44

0.26
039
0.52
0.66

032
048
0.64
0.80

0.22
0.44
0.66
0.88

di
picco

Arms

0.32
0.64
0.97
1.29
161

0.48
0.97
145
193
241

0.64
1.29
193
257
3.2

0.97
193
290
3.86
483

Tab. 19
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Motori sinusoidali

z75
T

M4 DIN332-D ﬂ

Tipo

B36-Dél
B36-E2I
B36-E8I
B36-F5I
B36-03l

42

Nm

0.60
1.20
1.80
250
3.00

o

12,5

j

L mm

senza freno

SERIE 36
Sinusoidali: B36 tensioni M(230 Volt) ed H(400 Volt)

* 6 2,5
[ I 34
I * 15 4
e
77 | |
L1 23
L

)

C
-

@
.

~
Iy
Q
X
>
=
[e)]

(
L

Dis. 18
L = lunghezza motore con trasduttore resolver
L1= lunghezza motore con trasduttore encoder
Ls = lunghezza motore con encoder Hyperface = L + 46 mm
L1 mm Peso (kg) L mm L1 mm Peso (kg)
senza freno senza freno con freno con freno con freno
15 14 173 199 20
17 22 198 24 28
202 31 13 29 37
27 40 28 274 46
252 49 e 299 55
Tab. 20



Sinusoidali: B36 tensione M(230 Volt)

DATI FISICI
Tipo Coppia  Velocita  Potenza ~ Coppia  Coppia  Velocita
distallo nominale nominale  alla  dipicco massima d'inerzia
velocita rotore
nominale

Mo n Pn Mn Mpk Nmax J

Nm rpm w Nm Nm pm 104 Kgm?
2000 min-1 (4 poli) - Connessione Y
$36 D6/2 0.60 2000 115 0.5 210 6000 0.42
$36 E2/2 1.0 2000 230 110 420 6000 0.77
$36 E8/2 180 2000 346 165 6.30 6000 110
$36 F5/12 250 2000 461 220 8.75 6000 14
$36 03/2 3.0 2000 576 275 1050 6000 1.74
3000 min-1 (4 poli) - Connessione Y
$36 D6/3 060 3000 173 0.5 210 6000 0.42
$36 E2/3 1.0 3000 346 1.10 420 6000 0.77
$36 E8/3 180 3000 518 165 6.30 6000 110
$36 F5/3 250 3000 691 220 8.75 6000 14
$36 03/3 3.0 3000 864 275 10.50 6000 1.74
4000 min-1 (4 poli) - Connessione Y
$36 D6/4 0.60 4000 218 0.5 210 6000 0.42
$36 E2/4 1.0 4000 444 1.06 420 6000 0.7
$36 E8/4 180 4000 670 160 6.30 6000 110
$36 F5/4 250 4000 880 210 8.75 6000 142
$36 03/4 3.0 4000 1089 260 1050 6000 1.74
6000 min-1 (4 poli) - Connessione Y
$36 D6/6 0.60 6000 314 0.50 210 6000 0.42
$36 E2/6 1.0 6000 628 1.00 420 6000 0.7
$36 E8/6 1.80 6000 942 150 6.30 6000 110
$36 F5/6 250 6000 1257 2.00 8.75 6000 14
$36 03/6 3.0 6000 1571 250 1050+ 6000 1.74

DATI TERMICI

Momento  Accelera-  Costante
zione  di tempo
alla coppia  termica

picco
apk Tth
rad/sez  min

46667 32
70000 35
84000 38
97202 40
95455 43
46667 32
70000 3
84000 38
97222 40
95455 43
46667 32
70000 35
84000 38
97222 40
95455 43
46667 32
70000 35
84000 38
97222 40
95455 43

Soglia
d'inter-

vento

Umax
°C

Costante  Costante Resistenza Induttanza

di
tensione

ke
Vs

0.73
0.73
0.73
0.73
0.73

0.48
0.48
0.48
0.48
0.48

0.36
0.36
0.36
0.36
0.36

0.24
0.24
0.24
0.24
0.24

di
coppia

kt
Nm/A

0.84
0.84
0.84
0.84
0.84

0.63
0.63
0.63
0.63
0.63

0.42
0.42
0.42
0.42
0.42

fase-
fase
(20°C)
Ry
Q

740
PER
132
86
68

326
10,7
58
44

81
2,66
145

08

avelocita distallo nominale

DATI ELETTRICI
F.cem.
fase-
fase  nominale
Lw En
mH Vrms
146 152
61,6 152
402 152
285 152
1,0 152
64,7 152
214 152
17,9 152
142 152
95 152
364 152
154 152
10,1 152
11 152
53 152
16,2 152
68 152
45 152
36 152
24 152

Corrente  Corrente  Corrente

Arms

048
0.95
143
198
238

0.1
143
214
298
357

0.95
190
2.86
397
476

143
2.86
429
595
1.4

In
Arms

044
087
131
175
218

0.65
131
1.9
262
320

0.83
168
254
333
413

119
238
357
4.76
595

di
picco

Arms

333
5.00
6.94
833

250
5.00
750
1042
12.50

333
6.67
10.00
13.89
16.67

50
100
150
208
5.0

Tab. 21
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Sinusoidali: B36 tensione H(400 Volt)

DATI FISICI DATI TERMICI
Tipo Coppia  Velocita  Potenza  Coppia ~ Coppia  Velocita Momento Accelera- Costante  Soglia
distallo nominale nominale  alla  dipicco massima d'inerzia  zione  ditempo  d'inter-
velocita rotore  alla coppia termica  vento
nominale picco
Mo n Pn M Mpk  Mmax J apk Tth Umax
Nm pm w Nm Nm rpm 104 Kgm? radise  min °C
2000 min-1 (4 poli) - Connessione Y
$36 D6/2 060 2000 115 0.5 210 6000 0.42 46667 32 140
$36 E2/2 1.0 2000 230 110 420 6000 0.7 70000 35 140
$36 E8/2 180 2000 346 165 6.30 6000 1.10 84000 38 140
$36 F5/2 250 2000 461 220 8.75 6000 14 97222 | 140
$36 03/2 3.0 2000 576 275 1050 6000 1.74 95455 83 140
3000 min-1 (4 poli) - Connessione Y
$36 D6/3 060 3000 173 0.55 210 6000 0.42 46667 32 140
$36 E2/3 1.0 3000 346 110 420 6000 0.7 70000 35 140
$36 E8/3 180 3000 518 165 6.30 6000 110 84000 38 140
$36 F5/3 250 3000 691 2.0 8.75 6000 14 97222 40 140
$36 03/3 3.0 3000 864 215 1050 6000 174 95455 83 140
4000 min-1 (4 poli) - Connessione Y
$36 D6/4 060 4000 218 0.52 210 6000 0.42 46667 3 140
$36 E2/4 1.0 4000 444 1.06 420 6000 0.7 70000 35 140
$36 E8/4 180 4000 670 160 6.30 6000 1.10 84000 38 140
$36 F5/4 250 4000 880 210 8.75 6000 14 97202 | 140
$36 03/4 3.0 4000 1089 260 1050 6000 1.74 95455 83 140
6000 min-1 (4 poli) - Connessione Y
$36 D6/6 0.60 6000 314 0.50 210 6000 0.42 46667 32 140
$36 E2/6 1.0 6000 628 1.00 420 6000 0.77 70000 35 140
$36 E8/6 180 6000 94 150 6.30 6000 110 84000 38 140
$36 F5/6 250 6000 1257 200 8.75 6000 14 97222 40 140
$36 03/6 3.0 6000 1571 250 1050+ 6000 174 95455 83 140

44

Costante  Costante Resistenza Induttanza

di
tensione

ke
Vs

1.26
1.26
1.26
1.26
1.26

0.84
0.84
0.84
0.84
0.84

0.63
0.63
0.63
0.63
0.63

0.42
0.42
0.42
0.42
0.42

di
coppia

kt
Nm/A

218
218
218
218
218

0.73
0.73
0.73
0.73
0.73

fase-
fase
(20°C)
Ry
Q

219
10,2
405
303
20,2

975
322
176
136

88

558
184
99
14
51

5,1
81
50

22

DATI ELETTRICI

fase-
fase

Ly
mH

317
185,2
1208
%38
632

1945
823
5,7
428
2,1

1094
463
302
242
158

48,6
206
15,2
10,5

70

Fcem.

avelocita distallo nominale

nominale

En
Vrms

264
264
264
264
264

264
264
264
264
264

264
264
264
264
264

264
264
264
264
264

Corrente  Corrente  Corrente

Arms

0.27
0.5
0.82
115
137

041
0.82
1.24
172
2.06

055
1.10
1.65
229
275

0.82
1.65
247
344
412

In
Arms

0.25
0.50
0.76
1.01
1.26

0.38
0.76
113
151
189

0.48
0.97
147
192
238

0.69
137
2.06
275
344

di
picco

Arms

0.9

289
401
481

289
433
6.01
1.22

3.85
577
8.02
9.62

2.89
5.77
8.66
12.03
14.43

Tab. 22
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Motori sinusoidali

Tipo

B56-D6
B56-01
B56-02
B56-03

B56-01P
B56-02P
B56-03P
B56-04P
B56-05P*

* Disponibile solo per determinate applicazioni

46

L 5
16 91
}7 M5 DIN332-D

Nm

530

L mm
senza freno

185
210
235
260

185
210
235
260
285

r%
11 3
Hﬂﬁ 5f 20 5
91,3 ‘ H
L1
L 30
Pg 21
\ ONN BRSO
K] i ({4[ L |—]
Hﬂﬁ 214k6
| P [ o
L = lunghezza motore con trasduttore resolver
L1 = lunghezza motore con trasduttore encoder
Ls = lunghezza motore con Hyperface (4 & 8 poli) = L
L1 mm Peso (kg) L mm L1 mm
senza freno senza freno con freno con freno
24 37 2125 251
249 46 2315 276
214 56 262.5 301
299 6.5 281.5 326
185 35 212 212
210 44 737 737
235 54 262 26
260 6,4 287 287
285 14 312 312

?80j6

SERIE 56

Sinusoidali 4 poli: B56 tensioni M(230 Volt) ed H(400 Volt)
Sinusoidali 8 poli: B56 tensioni M(230 Volt) ed H(400 Volt)

Peso (kg)
con freno
43
52
6.2
A

41
50
6,0
70
8,0

Dis. 19

Tab. 23



Sinusoidali: B56 tensione M(230 Volt)

DATI FISICI DATI TERMICI
Tipo Coppia ~ Velocita ~ Potenza ~ Coppia  Coppia  Velocita Momento Accelera- Costante  Soglia
distallo nominale nominale  alla  dipicco massima d'inerzia  zione  ditempo  d'inter
velocita rotore  alla coppia termica  vento
nominale picco
Mo n Pn Mn Mpk  Mmax J apk Tth Umax
Nm pm kw Nm Nm rpm  104Kgm? rad/se  min °C
2000 min-1 (4 poli) - Connessione Y
S56 D6/2 (0.6 2000 0.3 06 17 6000 0.73 23288 50 140
$56 012 13 2000 0.3 1 33 6000 140 3571 45 140
$56 022 19 2000 036 17 48 6000 184 26087 76 140
S56 032 28 2000 050 24 6.6 6000 28 28947 9% 140
3000 min-1 (4 poli) - Connessione Y
S56 D6/3 (0.6 3000 0.16 05 17 6000 0.73 23288 50 140
$56 01/3 13 3000 031 10 33 6000 140 3571 45 140
$56 02/3 19 3000 050 16 48 6000 184 26087 76 140
S56 03/3 28 3000 069 22 6.6 6000 28 28947 9% 140
4000 min-1 (4 poli) - Connessione Y
S56 D6/4 0.60 4000 021 05 17 6000 0.73 23288 50 140
$56 0174 130 4000 042 10 33 6000 140 8571 45 140
S56 02/4 190 4000 063 15 48 6000 184 26087 76 140
S56 03/4 280 4000 088 2 6.6 6000 28 28947 9% 140
6000 min-1 (4 poli) - Connessione Y
56 D6/6  0.60 6000 025 04 17 6000 0.73 23288 50 140
$56 01/6 130 6000 057 09 33 6000 140 8571 45 140
S56 02/6 190 6000 082 13 48 6000 184 26087 76 140
56 03/6 280 6000 119 19 6.6 6000 2.8 28947 9% 140

di
tensione

ke
Vs

0.73
0.73
0.73
0.73

0.48
0.48
048
0.48

0.36
0.36
0.36
0.36

0.24
0.24
0.24
0.24

di
coppia

kt
Nm/A

1.26
1.26
1.26
1.26

0.84
0.84
0.84
0.84

0.63
0.63
0.63
0.63

0.42
0.42
0.42
0.42

fase-
fase
(20°C)
Rw
Q

404
20,7
139

178
9,46
6,38

297
10,1
538
3,46

46
2,44
158

DATI ELETTRICI
Costante  Costante Resistenza Induttanza F.c.em.

fase-
fase

Ly
mH

142
64,0
409
30,2

79
357
23,2

avelocita distallo nominale

nominale

En
Vrms

152
152
152
152

152
152
152
152

152
152
152
152

152
152
152
152

Corrente  Corrente  Corrente

lo
Arms

0.7

23
33

In
Arms

di
picco

Arms

40
14

15.7

Tab. 24
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Sinusoidali: B56 tensione H(400 Volt)

DATI FISICI DATI TERMICI
Tipo Coppia ~ Velocita ~ Potenza ~ Coppia  Coppia  Velocita Momento Accelera- Costante  Soglia
distallo nominale nominale alla  dipicco massima d'inerzia  zione ditempo d'inter
velocita rotore  alla coppia termica  vento
nominale picco
Mo n Pn Mn Mpk  Mmax J apk Tth Umax
Nm pm kw Nm Nm rpm  104Kgm? radise@  min °C
2000 min-1 (4 poli) - Connessione Y
S56 D6/2 0.6 2000 013 06 17 6000 013 23288 50 140
$56 012 13 2000 03 11 33 6000 140 3571 45 140
$56 022 19 2000 03% 17 48 6000 184 26087 76 140
S56 032 28 2000 05 24 6.6 6000 28 28947 9% 140
3000 min-1 (4 poli) - Connessione Y
S56 D6/3 0.6 3000 016 05 17 6000 0.13 23288 50 140
56 01/3 13 3000 03110 33 6000 140 8571 4 140
$56 02/3 19 3000 05 16 48 6000 184 26087 76 140
S56 03/3 28 3000 069 22 6.6 6000 28 28947 9% 140
4000 min-1 (4 poli) - Connessione Y
56 D6/4 0.6 4000 02105 17 6000 0.13 23288 50 140
56 0174 13 4000 042 10 33 6000 140 8571 4 140
$56 02/4 19 4000 063 15 48 6000 184 26087 76 140
S56 03/4 28 4000 088 21 6.6 6000 28 28947 9% 140
6000 min-1 (4 poli) - Connessione Y
56 D6/6 (0.6 6000 025 04 17 6000 0.13 23288 50 140
$56 01/6 13 6000 057 09 33 6000 140 3571 45 140
S56 02/6 1.9 6000 082 13 48 6000 184 26087 76 140
56 03/6 28 6000 119 19 6.6 6000 28 28947 9% 140

48

di
tensione

ke
Vs

0.84
0.84
0.84
0.84

0.63
0.63
0.63
0.63

0.42
042
0.42
0.42

di
coppia

kt
Nm/A

145
145
145
145

1.09
1.09
1.09
1.09

0.73
073
0.73
0.73

fase-
fase
(20°C)
Rw
Q

374
120,7
62,6
318

52,7
238
17,85

91
298
159
9,%

40
133
74
44

DATI ELETTRICI
Costante  Costante Resistenza Induttanza F.c.em.

fase-
fase

Ly
mH

994
4230
2720
168,4

29
1058
689
42,1

10
414

184

avelocita distallo nominale

nominale

En
Vrms

263
263
263
263

263
263
263
263

263
263
263
263

263
263
263
263

Corrente  Corrente  Corrente

lo
Arms

03
0.6
0.9

08

26
39

In
Arms

03
0.5
08

di
picco

Arms

08

2.2
3.0

23
33
46

3.0
44

23
46
6.6

Tab. 25
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Sinusoidali 8 poli: B56 tensione M

Tipo Coppia  Velocita  Potenza ~ Coppia  Coppia  Velocita
distallo nominale nominale  alla  dipicco massima

velocita
nominale

Mo n Pn M Mpk  Pmax
Nm rpm kw Nm Nm pm

2000 min-1 (8 poli) - Connessione Y

$56 012 1,0 2000 188 0,90 35 6000
$56 022 2,0 2000 356 1,70 11 6000
§56 032 32 2000 586 2,80 10,0 6000
$56 042 42 2000 754 3,60 140 6000
§56 052 53 2000 951 454 180 6000

3000 Min-1 (8 poli) - Connessione Y

$56 01/3 1,0 3000 251 0,80 35 6000
§56 02/3 2,0 3000 503 1,60 11 6000
§56 03/3 32 3000 817 2,60 10,0 6000
$56 04/3 42 3000 1068 340 140 6000
§56 05/3 53 3000 1351 430 180 6000

4000 Min-1 (8 poli) - Connessione Y

§56 01/4 1,0 4000 293 0,70 35 6000
$56 02/4 2,0 4000 586 140 11 6000
$56 03/4 32 4000 %3 230 100 6000
$56 04/4 42 4000 1257 3,00 140 6000
$56 05/4 53 4000 1592 3,80 180 6000

6000 Min-1 (8 poli) - Connessione Y

$56 01/6 1,0 6000 314 0,50 35 6000
$56 02/6 2,0 6000 691 1,10 11 6000
§56 03/6 32 6000 1068 1,70 10,0 6000
$56 04/6 4.2 6000 1445 230 140 6000
§56 05/6 53 6000 1759 2,80 180 6000

50

DATI FISICI DATI TERMICI
Momento  Accelera- Costante  Soglia
dinerzia  zione  ditempo  d'inter-
rotore  alla Foppia termica  vento
picco
J apk Tth Urmax
104Kgm? radisec  min °C
073 47945 32 140
140 50714 35 140
184 54348 38 140
28 61404 | 140
272 66176 40 140
073 47945 32 140
140 50714 35 140
184 54348 38 140
28 61404 | 140
212 66176 40 140
073 47945 32 140
1,40 50714 35 140
184 54348 38 140
28 61404 40 140
272 66176 | 140
073 47945 3 140
140 50714 35 140
184 54348 38 140
28 61404 | 140
272 66176 40 140

Costante  Costante Resistenza Induttanza

di
tensione

ke
Vs

0,74
0,74
0,74
0,74
0,74

0,49
0,49
0,49
0,49
0,49

037
037
037
037
037

0,25
0,25
0,25
0,25
0,25

di
coppia

kt
Nm/A

128
1,28
1,28
128
1,28

0,85
0,85
0,85
0,85
0,85

0,64
0,64
0,64
0,64
0,64

043
043
043
043
037

fase-
fase
(20°C)
R
Q

287
10,2
12
49
35

126
45
3,2
22

33

08
05
04

avelocita distallo nominale

DATI ELETTRICI
Fcem.
fase-
fase  nominale
Lw En
mH Vrms
487 155
17,2 155
136 155
97 155
69 155
N4 155
16 155
6,1 155
44 155
32 155
123 155
43 155
35 155
23 155
17 155
55 155
20 155
15 155
10 155
07 155

Corrente  Corrente  Corrente

lo
Arms

078
1,56
250
38
414

117
234
3,75
492
6,21

1,56
313
500
6,5
8,28

234
4,69
750
9,85
1243

In
Arms

0,70
133
219
281
3,5

0,94
188
3,05
3,99
504

1,09
219
359
4,69
594

117
2,58
3,99
539
6,5

di
picco

Arms

2,74
555
781
10,94
14,07

547
11,10
15,63
21,88
28,13

8,21
16,65
23,44
3182
42,20

Tab. 26



Sinusoidali 8 poli: B56 tensione H

DATI FISICI DATI TERMICI DATI ELETTRICI
Tipo Coppia  Velocita  Potenza ~ Coppia  Coppia  Velocita Momento Accelera- Costante  Soglia  Costante Costante Resistenza Induttanza Fcem. Corrente Corrente Corrente
distallo nominale nominale alla  dipicco massima d'inerzia  zione  ditempo  d'inter- di di fase-  fase- avelocita distallo nominale  di
velocita rotore allacoppia termica  vento  tensione  coppia fase fase  nominale picco
nominale picco (20°C)
Mo n Pn Mn Mpk  Pmax J apk Tth Umax ke kt Ry Ly Ep lo In Ipk
Nm pm kw Nm Nm rpm 104 Kgm? radisec  min °C Vs Nm/A Q mH Vrms Arms  Ams  Arms

2000 min-1 (8 poli) - Connessione Y

§56 012 1,0 2000 188 0,90 35 6000 0,73 47945 32 140 1,28 222 86,2 146,1 8 045 04 158
§56 022 20 2000 3% 1,70 11 6000 140 50714 35 140 1,28 222 305 51,7 208 09 077 3,20
§56 032 32 2000 586 2,80 10,0 6000 184 54348 38 140 1,28 2,2 18 412 8 144 1,26 451
§56 042 42 2000 754 3,60 140 6000 2,28 61404 40 140 1,28 222 14,6 28,7 28 190 1,62 6,32
§56 0572 53 2000 951 4,54 180 6000 272 06176 40 140 1,28 222 104 20,6 28 239 205 8,12

3000 Min-1 (8 poli) - Connessione Y

$56 01/3 1,0 3000 251 0,80 35 6000 0,73 47945 32 140 0,85 148 38,1 64,5 28 0,68 0,54 237
$56 02/3 20 3000 503 1,60 11 6000 140 50714 35 140 0,85 148 135 238 8 13 1,08 481
§56 03/3 32 3000 817 2,60 10,0 6000 184 54348 38 140 0,85 148 97 183 8 217 1,76 6,77
$56 04/3 42 3000 1068 340 14,0 6000 2,28 61404 40 140 0,85 148 6,7 131 28 284 2,30 9,48
$56 05/3 53 3000 1351 430 18,0 6000 212 66176 40 140 0,85 148 48 94 28 359 291 12,18

4000 Min-1 (8 poli) - Connessione Y

$56 01/4 1,0 4000 293 0,70 35 6000 0,73 47945 32 140 0,64 11 N4 363 8 090 063 3,16
§56 02/4 2,0 4000 586 140 11 6000 140 50714 35 140 0,64 11 15 127 268 1,80 1,26 6,41
§56 03/4 32 4000 %3 230 10,0 6000 184 54348 38 140 0,64 111 55 10,5 8 289 208 9,02
$56 04/4 42 4000 1257 3,00 140 6000 2,28 61404 40 140 0,64 11 36 12 8 319 oM 12,63
§56 05/4 53 4000 1592 3,80 180 6000 272 66176 40 140 0,64 11 26 51 08 478 343 1o

6000 Min-1 (8 poli) - Connessione Y

$56 01/6 1,0 6000 314 0,50 35 6000 073 47945 32 140 043 0,74 97 16,5 8 135 068 474
§56 02/6 2,0 6000 691 1,10 11 6000 140 50714 35 140 043 0,74 34 58 28 2N 149 9,61
§56 03/6 32 6000 1068 1,70 10,0 6000 184 54348 38 140 043 0,74 24 46 8 433 230 1354
$56 04/6 4.2 6000 1445 230 140 6000 28 61404 40 140 043 0,74 16 33 28 569 311 18,95
§56 05/6 53 6000 1759 2,80 180 6000 272 06176 40 140 043 0,74 12 23 08 7173719 2436

Tab. 27
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Motori sinusoidali

Tipo

B63-04
B63-06
B63-08
B63-10

@115
7115
T
o} 21,5
M6 DIN332-D
Nm L mm
senza freno
40 24
6.0 2195
8.0 274
100 299

SERIE 63

Sinusoidali 6 poli: B63 tensioni M(230 Volt) ed H(400 Volt)
Sinusoidali 8 poli: B63 tensioni M(230 Volt) ed H(400 Volt)

84

D:] 40
30
e || ~
| ]
|
|
\ |-
! JE—
15 | | ﬂ
| —
|
|
|
| [—
Lo L]
L1
- ]
=)
@19 k6
[e)
.

L = lunghezza motore con trasduttore resolver
L1= lunghezza motore con trasduttore encoder
Ls = lunghezza motore con encoder Hyperface = L

L1 mm
senza freno

256
281
306
331

Peso (kg)
senza freno

L mm

con freno

2545
2795
3045
3295

L1 mm
con freno

286.5

@95 j6

Peso (kg)
con freno
8.0
10.1
120
139

Dis. 20

Tab. 28
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Sinusoidali: B63 tensione M(230 Volt)

DATI FISICI
Tipo Coppia  Velocita ~Potenza  Coppia  Coppia  Velocita ~ Momento
distallo nominale nominale  alla dipicco massima  d'inerzia
velocita rotore
nominale
Mo n Pn Mn Mpk Nmax J-¥)
Nm pm kw Nm Nm pm 104 Kgm?

2000 min-1 (6 poli) - Connessione Y

S63 04/2 40 2000 0.75 36 17.1 4000  581-8.64
$63 06/2 6.0 2000 113 54 244 4000  855-1332
$63 08/2 80 2000 153 13 331 4000 11.20-17.99
$63 10/2 100 2000 191 9.1 405 4000 13.65-2267

3000 min-1 (6 poli) - Connessione Y

63 04/3 4.0 3000 110 35 171 4000  581-864
63 06/3 6.0 3000 167 53 %4 4000 855-1332
63 08/3 8.0 3000 L3 11 3.1 4000 11.20-17.99
$63 10/3  10.0 3000 276 88 405 4000 13.65 - 22.67

4000 min-1 (6 poli) - Connessione Y

63 04/4 4.0 4000 138 33 171 6000 581-8.64
63 06/4 6.0 4000 209 50 %4 6000 855-1332
S63 08/4 8.0 4000 276 6.6 331 6000 11.20-17.99
63 10/4 10.0 4000 343 8.2 405 6000 13.65-22.67

6000 min-1 (6 poli) - Connessione Y

63 04/6 4.0 6000 1.88 30 171 6000 581-8.64
63 06/6 6.0 6000 2.89 46 244 6000  855-1332
563 08/6 8.0 6000 3.90 6.2 3.1 6000 11.20-17.99
563 10/6 10.0 6000 484 11 405 6000 13.65-22.67

Nota: J inerzia standard, *) inerzia aumentata
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Accelera-
zione
alla coppia
picco
apk o *apk
rad/sec?

29432 - 19792

28538 - 18318
29554 - 18399

29670 - 17865

29432 -19792

28538 - 18318
29554 - 18399

29670 - 17865

29432 - 19792

28538 - 18318
29554 - 18399

29670 - 17865

29432 - 19792

28538 - 18318
29554 - 18399

29670 - 17865

DATI TERMICI
Costante ~ Soglia

ditempo d'inter-
termica

Tth
min

vento

Ymax
°C

140
140
140
140

140
140
140
140

140
140
140
140

140
140
140
140

DATI ELETTRICI

Costante Costante Resistenza Induttanza F.cem. Corrente Corrente Corrente

di

tensione

ke
Vs

0.82
082
0.82
0.82

0.54
0.54
0.54
0.54

041
041
0.41
041

0.27
0.27
0.27
0.27

di

coppia

kt
Nm/A

141
14
141
141

0.94
0.94
0.94
0.94

0.7
0.7
0.7
0.7

0.47
047
047
0.47

fase- fase- avelocita distallo nominale
fase fase  nominale

(20°C)

R Ly Ep lo

Q mH Vims ~ Arms

81 360 m 28
40 11 m 42
29 174 m 5.7

35 16,0 m 42
18 96 m 6.4
12 15 m 85

095 50 m 85
0,68 41 m 113
05 30 m 141

087 39 m 85
043 22 m 12.7
031 18 m 17.0
02 13 m 22

In
Arms

25
38

6.4

3.7

15
93

47
11
9.3
116

6.4
98
13.2
16.3

di
picco

Arms

121
173
84
286

18.1
259
35.1
430

%2
345
438
513

363
51.8
702
859

Tab. 29



Sinusoidali: B63 tensione H(400 Volt)

Tipo Coppia  Velocita ~Potenza  Coppia  Coppia
distallo nominale nominale  alla di picco

velocita

nominale
Mo n Pn Mn Mpk
Nm pm kw Nm Nm

2000 min-1 (6 poli) - Connessione Y

563 04/2 40 2000 0.75 36 17.1
$63 06/2 6.0 2000 113 54 14
$63 08/2 80 2000 153 13 331
$63 10/2 10.0 2000 191 9.1 405

3000 min-1 (6 poli) - Connessione Y

$63 04/3 4.0 3000 110 35 17.1
$63 06/3 6.0 3000 167 53 24
$63 08/3 8.0 3000 L3 11 3.1
$63 10/3  10.0 3000 276 88 405

4000 min-1 (6 poli) - Connessione Y

$63 04/4 4.0 4000 138 33 171
$63 06/4 6.0 4000 209 50 %44
S63 08/4 8.0 4000 276 6.6 331
$63 10/4 10.0 4000 343 8.2 405

6000 min-1 (6 poli) - Connessione Y

$63 04/6 4.0 6000 188 30 171
563 06/6 6.0 6000 2.89 46 14
$63 08/6 8.0 6000 390 6.2 3.1
$63 10/6 10.0 6000 484 11 405

Nota: J inerzia standard, * inerzia aumentata

Velocita
massima

Nmax
pm

4000
4000
4000
4000

4000
4000
4000
4000

6000
6000
6000
6000

6000
6000
6000
6000

DATI FISICI

Momento
d'inerzia
rotore

J=4
104 Kgm?

-8.64
-1332
-17.99
- 2067

- 864

-1332
-17.99
- 2067

- 864

-1332
-17.99
- 2067

- 864

-1332
-17.99
- 2067

Accelera-
zione
alla coppia
picco
apk - *apk
rad/sec?

29432 - 19792
28538 - 18318
29554 - 18399
29670 - 17865

29432 - 19792
28538 - 18318
29554 - 18399
29670 - 17865

29432 - 19792
28538 - 18318
29554 - 18399
29670 - 17865

29432 - 19792
28538 - 18318
29554 - 18399
29670 - 17865

DATI TERMICI
Costante  Soglia

ditempo d'inter-
termica

Tth
min

30
30
35

30
30
35

30
30
35

30
30
35

vento

Ymax
°C

140
140
140
140

140
140
140
140

140
140
140
140

140
140
140
140

DATI ELETTRICI

Costante Costante Resistenza Induttanza F.cem. Corrente Corrente Corrente

di

tensione

ke
Vs

0.94
0.94
0.94
0.94

0.71
0.7
0.7
0.71

047
047
047
047

di
coppia

kt
Nm/A

245
245
245
245

1.63
163
163
1.63

1.22
1.22
122
122

0.82
0.82
0.82
0.82

fase-
fase
(20°C)
R
Q

%3

8,7
6,0

55
37
27

57
3,0
20
145

25
1.8
0,90
0,68

fase- avelocita distallo nominale

fase

Ly
mH

1084
63,2
518
381

iy
85
2,5

1
6,80
530
423

nominale

Ep
Vrms

29
29
2%
29

29
29
2%
29

2%
2%
2%
2%

2%
2%
2%
2%

lo
Arms

25
33

25
37
49

33
49
6.5
8.2

49
14
98

In
Arms

22
30
3.7

21
33
44
54

2]
4.1
54
6.7

3.7
56
16
94

di
picco

Arms

170
10.0
135
16.6

10.5
15.0
203
218

14.0
200
2.1
3.1

299
40.6
497

Tab. 30
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Sinusoidali 8 poli: B63 tensione M(230 Volt)

DATI FISICI DATI TERMICI
Tipo Coppia  Velocita ~ Potenza ~ Coppia  Coppia  Velocita Momento Accelera- Costante  Soglia
distallo nominale nominale alla  dipicco massima d'inerzia  zione  ditempo  d'inter
velocita rotore  alla coppia termica  vento
nominale picco
Mo n Pn Mn Mpk  Mmax J apk Tth Umax
Nm pm kw Nm Nm rpm  104Kgm? rad/se¢  min °C

2000 min-1 (8 poli) - Connessione Y

$63 042 40 2000 08 36 2 4000 6.20 31258 5 140
$63 06/2 6.0 2000 11 54 30 4000 8.01 37453 30 140
S63 08/2 80 2000 15 12 40 4000 10.00 40000 30 140
$63 1072 100 2000 19 9.0 50 4000 1190 42017 30 140

3000 min-1 (8 poli) - Connessione Y

S63 04/3 40 3000 11 36 2 4000 6.20 32058 5 140
$63 06/3 6.0 3000 17 54 30 4000 8.01 37453 30 140
$63 08/3 80 3000 23 12 40 4000 10.00 40000 30 140
$63 10/3 100 3000 28 9.0 50 4000 11.90 42017 30 140

4000 min-1 (8 poli) - Connessione Y

$63 04/4 40 4000 13 32 2 6000 6.20 31258 5 140
$63 06/4 6.0 4000 20 48 30 6000 8.01 37453 30 140
$63 08/4 8.0 4000 2] 64 40 6000 10.00 40000 30 140
$63 1074 100 4000 34 8.0 50 6000 1190 42017 30 140

di
tensione

ke
Vs

081
0.81
0.81
081

0.54
0.54
0.54
0.54

041
0.41
041
041

di
coppia

kt
Nm/A

14
141
141
14

0.94
0.94
0.94
0.94

0.1
0.7
0.1
0.1

fase-
fase
(20°C)
Rw
Q

480
2,2
1,50

1,20
0,58
039
031

DATI ELETTRICI
Costante  Costante Resistenza Induttanza F.c.em.

fase-
fase

Ly
mH

159
94
64
56

70
44
21
24

avelocita distallo nominale

nominale

En
Vrms

170
170
170
170

170
170
170
170

170
170
170
170

Corrente  Corrente  Corrente

Arms

28
43
5.7

43
6.4
85

In
Arms

45
6.8
9.1
113

di

picco

Arms

14.2
N3
284
355

N3
319
426
5.2

84
426
5.7
709

Tab. 31
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Sinusoidali 8 poli: B63 tensione H(400 Volt)

Tipo Coppia  Velocita  Potenza  Coppia  Coppia
distallo nominale nominale  alla dipicco
velocita
nominale
Mo n Pn Mn Mpk
Nm pm kw Nm Nm
2000 min-1 (8 poli) - Connessione Y
$63 04/2 40 2000 075 36 20
$63 06/2 6.0 2000 113 54 30
S63 08/2 80 2000 151 72 40

$63 10/2 100

3000 min-1

S63 04/3 40
$63 06/3 6.0
$63 08/3 80
$63 10/3 100

4000 min-1

$63 04/4 40
$63 06/4 6.0
$63 08/4 80
$63 1074 100

58

2000 18 90 50

(8 poli) - Connessione Y

3000 113 36 20
3000 170 54 30
3000 26 12 40
3000 2890 50

(8 poli) - Connessione Y

4000 134 32 20
4000 201 48 30
4000 268 64 40
4000 335 80 50

Velocita
massima

Nmax
rpm

4000
4000
4000
4000

4000
4000
4000
4000

6000
6000
6000
6000

DATI FISICI DATI TERMICI
Momento  Accelera- Costante  Soglia
dinerzia  zione  ditempo  d'inter
rotore  alla coppia termica  vento
picco
J apk Tth Ymax
104Kgm? radise@  min °C
6.20 32258 5 140
8.01 37453 30 140
10.00 40000 30 140
11.90 42017 30 140
6.20 31258 25 140
8.01 37453 30 140
10.00 40000 30 140
11.90 4017 30 140
6.20 32258 5 140
8.01 37453 30 140
10.00 40000 30 140
11.90 42017 30 140

di
tensione

ke
Vs

0.94
0.94
0.94
0.94

0n
0.n
0n
0n

di
coppia

kt
Nm/A

245
245
245
245

1.63
163
163
1.63

1.2
1.2
1.2
1.2

fase-
fase
(20°C)
Rw
Q

69
46
34

DATI ELETTRICI
Costante  Costante Resistenza Induttanza

fase-
fase

Ly
mH

1.2
132
8,7
11

119

53
42

Fcem.

avelocita distallo nominale

nominale

En
Vrms

2%
2%
29
2%

29
2%
2%
29

2%
2%
2%
2%

Corrente  Corrente  Corrente

Arms

25
33

25
37
49

33
49
6.5
8.2

In
Arms

33
44

di
picco

Arms

245
327
409

Tab. 32
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Motori sinusoidali

7 142
LW
(e}
M8 DIN332-D 27
Tipo Nm

B71-08 8,0
B71-12 120
B71-16 16,0
B71-20 20,0
B71-24 24,0
B71-28 280

60

L mm
senza freno

234
259
284
309
334
359

SERIE 71

Sinusoidali 6 poli: B71 tensione M(230 Volt) ed H(400 Volt)
Sinusoidali 8 poli: B71 tensione M(230 Volt) ed H(400 Volt)

[_L,‘
12 50
618 40_|_ 5
L 3,5
L1
=]
B24k6
L = lunghezza motore con trasduttore resolver
L1 = lunghezza motore con trasduttore encoder
Ls = lunghezza motore con encoder Hyperface = L
L1 mm Peso (kg) L mm L1 mm
senza freno senza freno con freno con freno
256 120 264 286
281 141 289 3N
306 164 314 336
31 18.6 339 361
356 2038 364 386
381 230 389 n

#130j6

Peso (kg)
con freno

139
16.0
183
205

217
19

Dis. 21

Tab. 33



Sinusoidali: B71 tensione M(230 Volt)

Tipo Coppia
di stallo

Mo
Nm

Velocita
nominale nominale

rpm

Potenza

Coppia
alla
velocita
nominale

M
Nm

Coppia
di picco

2000 min-1 (6 poli) - Connessione Y

§71082 78
ST 1212 117
S7116/12 156
§712012 195
ST12412 134
S7128/12 273

2000
2000
2000
2000
2000
2000

30
48
60
80
92

3000 min-1 (6 poli) - Connessione Y

§7108/3 78
ST112/3 117
S7116/3 156
§7120/13 195
S71.24/3 234
S7128/3 273

3000
3000
3000
3000
3000
3000

22
33
44
55
6.6
18

10

30
48
60
80
92

4000 min-1 (6 poli) - Connessione Y

S7108/4 78
S7112/4 117
S71.16/4 156
S7120/4 195
S7124/4 134

Nota: J inerzia standard, *J inerzia aumentata

4000
4000
4000
4000
4000

28
42
5.7
170
84

6.8

30
48
60
80
92

Velocita
massima

Nmax
rpm

4000
4000
4000
4000
4000
4000

4000
4000
4000
4000
4000
4000

4000
4000
4000
4000
4000

DATI FISICI
Momento

Accelera-

d'inerzia zione

rotore

alla coppia
picco

J-% apk = *apk

104 Kgm?

1575~
2360 -
3153
3844 -
4535-
52.26 -

1575~
2360 -
3153
3844 -
4535-
52.26 -

1575~
23.60 -
3153
3844 -
4535-

- 47.55 19029 -

- 4755 19029 -

- 47.55 19029 -

rad/sec2

32.26 19048 - 9299
399

20339 - 12027
12618
55.20 20812 - 14493
62.84 20287 - 14640

7048 20666 - 15323

32.26 19048 - 9299
3991 20339 - 12027
12618
55.20 20812 - 14493
62.84 20287 - 14640

7048 20666 - 15323

32.26 19048 - 9299
3991 20339 - 12027
12618
55.20 20812 - 14493
62.84 20287 - 14640

Tth

mi

40
45
45
50
55
60

40
45
4
50
55
60

40
45
45
50
55

DATI TERMICI
Costante  Soglia
di tempo  d'inter-
termica  vento

ﬁmax

°C

140
140
140
140
140
140

140
140
140
140
140
140

140
140
140
140
140

DATI ELETTRICI

Costante Costante Resistenza Induttanza F.cem. Corrente Corrente Corrente

di
tensione

ke
Vs

0.82
0.82
0.82
0.82
0.82
0.82

0.54
0.54
0.54
0.54
0.54
0.54

041
041
0.41
041
041

di
coppia

kt
Nm/A

141
141
14
141
141
14

0.94
0.94
0.94
0.94
0.94
0.94

0.71
0.7
0.7
071
0.7

fase-
fase
(20°C)
Rw
Q

337
171
1,04
0,76
0,60
0,46

1,54
0,76
0,42
032
0,29
0,20

079
043
0,24
017
0,15

fase- avelocita distallo nominale

fase

Lw
mH

18,74
12,18
9,00
6,84
525
4,04

444
3,04
2,02
149
131

nominale

En
Vrms

m
m
m
m
m

m
m
m
m
m

m
m
m
m
m

lo
Arms

55
83
1.0
138
16.6
193

83
124
16.6
207
2138
290

1.0
16.6
2.1
216
3.1

In
Arms

5.
18
10.4
13.0
15.6
18.0

74

15.0
18.7
24
26.1

9.6
143
19.1
238
284

di
picco

Arms

340
425
5.6
65.1
764

Tab. 34
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Sinusoidali: B71 tensione H(400 Volt)

Tipo Coppia ~ Velocita  Potenza  Coppia  Coppia
distallo nominale nominale  alla di picco
velocita
nominale
Mo n Pn Mn Mpk
Nm pm kw Nm Nm

2000 min-1 (6 poli) - Connessione Y

§71082 78 2000 15 14 30
ST 1212 117 2000 23 110 48
§71.16/12 156 2000 31 147 60
§712012 195 2000 39 184 80
S71 2412 34 2000 46 20 92
S7128/2 273 2000 53 55 108

3000 min-1 (6 poli) - Connessione Y

§7108/3 78 3000 22 10 30
ST 1213 117 3000 33 10.5 48
S7116/3 156 3000 44 141 60
§7120/3 195 3000 55 17,6 80
S71.24/3 234 3000 6.6 N 92

S7128/3 273 3000 11 246 108

4000 min-1 (6 poli) - Connessione Y

S7108/4 78 4000 28 6.8 30
S7112/4 1.7 4000 42 10.1 4
S71.16/4 156 4000 57 135 60
§7120/4 195 4000 10 16.8 80
S7124/4 234 4000 84 2.1 92

Nota: J inerzia standard, *J inerzia aumentata

62

Velocita
massima

Nmax
pm

4000
4000
4000
4000
4000
4000

4000
4000
4000
4000
4000
4000

4000
4000
4000
4000
4000

DATI FISICI
Momento
d'inerzia

rotore

J=
104 Kgm?

-32.26
-3991
- 4755
-55.20
- 6284
-7048

-32.06
-39.91
- 4155
-55.20
- 62.84
- 7048

-32.26
-3991
- 4755
-55.20
-62.84

DATI TERMICI
Accelera-  Costante  Soglia
zione ditempo d'inter-
allacoppia  termica  vento
picco
apk - *apk Tth  Omax
rad/sec? min °C

19048 - 9299 40 140
2339-1207 45 140
19029- 12618 45 140
2081214493 50 140
20287 - 14640 55 140
20666 - 15323 60 140

19048 - 9299 40 140
2033912027 45 140
19029 - 12618 45 140
2081214493 50 140
20287 - 14640 95 140
20666 - 15323 60 140

19048 - 9299 40 140
20339-12027 4 140
19029 - 12618 45 140
20812 - 14493 50 140
20287 - 14640 55 140

DATI ELETTRICI

Costante Costante Resistenza Induttanza F.cem. Corrente Corrente Corrente

di
tensione

ke
Vs

0.94
0.94
0.94
0.94
0.94
0.94

0n
0.7
0.7
0n
0.7

di
coppia

kt
Nm/A

245
245
245
245
245
245

163
163
1.63
163
163
1.63

122
1.2
1.2
1.2
1.2

fase-
fase
(20°C)
Rw
Q

423
230
161
1,10
0,64
0,49

233
1,20
0,86
0,5
035

fase- avelocita distallo nominale

fase

Lw
mH

25,1
151
130
9,6
54
41

17
70
48
29

nominale

Ep
Vrms

2%
2%
2%
2%
2%
2%

2%
2%
2%
2%
2%
2%

2%
2%
29
2%
2%

lo
Arms

3.2
48
6.4
8.0
96

In
Arms

30
45
6.0
15
9.0
104

429

6.4

8.6
10.8
129
15.1

83
1.0
137
16.4

di
picco

Arms

123
19.6
245
327
316
44.1

18.38
294
36.8
490
5.4
66.2

U5
39.2
490
654
5.2

Tab. 35
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Sinusoidali 8 poli: B71 tensione M(230 Volt)

Tipo Coppia  Velocita
di stallo
Mo n
Nm pm
2000 min-1
S71 0812 80 2000
S7T1.12/12 120 2000
S71.16/2 160 2000
S71 2012 200 2000
S71 2412 240 2000
S71.28/12 280 2000
3000 min-1
S71.08/3 80 3000
S71.12/13 120 3000
S71.16/3 160 3000
S71 2013 200 3000
S71 24/13 240 3000
4000 min-1
S71.08/4 80 4000
S71.12/4 120 4000
S71.16/4 160 4000
S71.20/4 200 4000

64

Potenza
nominale nominale

Pn
kw

Coppia

alla

velocita
nominale

Mn
Nm

Coppia
di picco

Nm

(8 poli) - Connessione Y

15
22
29
37
44
5.1

10
10.5
140
175
10
25

400
60.0
80.0
100.0
120.0
140.0

(8 poli) - Connessione Y

22
33
44
55
6.6

170
10.5
140
175
20

400
60.0
80.0
100.0
1200

(8 poli) - Connessione Y

25
38
50
63

6.0
9.0
120
150

400
60.0
80.0
100.0

Velocita
massima

Nmax
rpm

4000
4000
4000
4000
4000
4000

4000
4000
4000
4000
4000

4000
4000
4000
4000

DATI FISICI DATI TERMICI
Momento  Accelera- Costante  Soglia
dinerzia  zione  ditempo  d'inter
rotore  alla coppia termica  vento
picco
J apk Tth Ymax
104Kgm? radise@  min °C
12.10 314% 40 140
1740 34483 45 140
2210 36199 45 140
26.80 37313 50 140
31.50 38095 50 140
36.20 38674 55 140
12.10 314% 40 140
1740 34483 45 140
2210 36199 45 140
26.80 37313 50 140
31.50 38095 50 140
12.70 314% 40 140
1740 34483 45 140
2210 36199 45 140
26.80 37313 50 140

di
tensione

ke
Vs

0.81
0.81
0.81
0.81
0.81
0.81

0.54
0.54
0.54
0.54
0.54

0.41
041
0.41
0.41

di
coppia

kt
Nm/A

141
141
141
141
141
141

0.94
0.94
0.94
0.94
0.94

071
0.71
071
0.71

fase-
fase
(20°C)
Rw
Q

202

0,70
0,50
0,38
0,31

DATI ELETTRICI
Costante  Costante Resistenza Induttanza F.c.em.

fase-
fase

Ly
mH

10,32

459
250
220
1,70
130

avelocita distallo nominale

nominale

En
Vrms

170
170
170
170
170
170

170
170
170
170
170

170
170
170
170

Corrente  Corrente  Corrente

Arms

In
Arms

di
picco

Arms

84
426
5.7
709
85.1
993

426
638
85.1
106.4
1217

5.7
85.1
1135
1418

Tab. 36



Sinusoidali 8 poli: B71 tensione H(400 Volt)

DATI FISICI DATI TERMICI
Tipo Coppia  Velocita ~ Potenza ~ Coppia  Coppia  Velocita Momento Accelera- Costante  Soglia
distallo nominale nominale alla  dipicco massima d'inerzia  zione  ditempo  d'inter
velocita rotore  alla coppia termica  vento
nominale picco
Mo n Pn M Mpk  Nmax J apk Tth Umax
Nm pm kw Nm Nm rpm  104Kgm? rad/se¢  min °C
2000 min-1 (8 poli) - Connessione Y
S71.08/2 80 2000 15 10 40 4000 1270 3149 40 140
ST 122 120 2000 22 105 60 4000 1740 34483 45 140
S71.16/2  16.0 2000 29 14.0 80 4000 2210 36199 45 140
S71 202 200 2000 37 175 100 4000 26.80 31313 50 140
ST1 242 240 2000 4410 120 4000 31.50 38095 50 140
S71 2812 280 2000 5.1 U5 140 4000 36.20 38674 55 140
3000 min-1 (8 poli) - Connessione Y
S71.08/3 80 3000 22 10 40 4000 1270 3149 40 140
S7T1 1213 120 3000 33 105 60 4000 17.40 34483 45 140
S71.16/3 160 3000 44 140 80 4000 2210 36199 45 140
S71 203 200 3000 55 175 100 4000 26.80 37313 50 140
S71 2413 240 3000 66 210 120 4000 31.50 38095 50 140
4000 min-1 (8 poli) - Connessione Y
S71.08/4 80 4000 25 6.0 40 4000 1270 3149 | 140
ST 124 120 4000 38 90 60 4000 1740 34483 45 140
S71 16/4 160 4000 50 120 80 4000 2210 36199 45 140
S71.20/4 200 4000 63 15.0 100 4000 26.80 31313 50 140

di
tensione

ke
Vs

0.94
0.94
0.94
0.94
0.94

071
0.71
0.71
071

di
coppia

kt
Nm/A

245
245
245
245
245
245

163
1.63
163
163
1.63

1.22
1.22
1.22
1.22

fase-
fase
(20°C)
Rw
Q

DATI ELETTRICI
Costante  Costante Resistenza Induttanza F.c.em.

fase-
fase

Ly
mH

310
16,9
149
14
8,771
871

133
7,65
6,60
522
3,75

115
4,22
391
3,03

avelocita distallo nominale

nominale

En
Vrms

2%
2%
29
2%
2%
29

2%
29
2%
2%
29

29
29
29
29

Corrente  Corrente  Corrente

Arms

33
49
6.5
8.2
98

In
Arms

43
57

8.6
10.0

43
6.4
8.6
10.7
129

49

98
123

di
picco

Arms

16.4
245
327
409
49.1
513

245
36.8
49.1
613
136

327
491
054
81.8

Tab.

.37
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Motori sinusoidali

213

Tipo

B100-24
B100-30
B100-43
B100-54
B100-66

91

7190

@215

i

M12 DIN332-D

2.0
300
830
54.0
66.0

L mm
senza freno

301
326
376
426

SERIE

100

Sinusoidali 6 poli: B100 tensione M(230 Volt) ed H(400 Volt)

84

]
o

68

16

58

45 6,5

0j6

190
L 5
L1
Pg 29
©J o |
190 < :)ﬂ &8
(O al O | es2k6
L = lunghezza motore con trasduttore resolver
L1 = lunghezza motore con trasduttore encoder
Ls = lunghezza motore con encoder Hyperface = L
L1 mm Peso (kg) L mm L1 mm
senza freno senza freno con freno con freno
328 2.0 365 392
353 30.0 390 a7
403 380 440 467
453 46.0 490 517
503 5.0 540 57

476

Peso (kg)
con freno

326
364
446

546
626

Dis. 22

Tab. 38
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Sinusoidali: B100 tensione M(230 Volt)

Tipo Coppia  Velocita  Potenza  Coppia  Coppia
distallo nominale nominale alla dipicco
velocita
nominale
Mo n Pn Mn Mpk
Nm pm kw Nm Nm
1200 min-1 (6 poli) - Connessione Y

$100 24/1 240
§100 30/1 300
§100 43/1 430
$100 54/1 540
100 66/1 66.0

2000 min-1

§100 24/2 240
§100 30/2 300
$100 43/2 430
§100 54/2 540
§100 66/2 66.0

3000 min-1

§100 24/3 240
$100 30/3 300

68

1200 28 24 89.0
1200 35 280 99.0

1200 50 412 139.0
1200 63 504 163.0
1200 17 616 199.0

(6 poli) - Connessione Y

2000 46 N8 89.0
2000 57 213 9.0

2000 82 391 139.0
2000 103 491 163.0
2000 126 60.1 199.0

(6 poli) - Connessione Y

3000 66 209 89.0
3000 82 262 99.0

Velocita
massima

Mmax
rpm

3000
3000
3000
3000
3000

3000
3000
3000
3000
3000

4000
4000

DATI FISICI DATI TERMICI
Momento  Accelera- Costante  Soglia
dinerzia  zione  ditempo  d'inter
rotore  alla coppia termica  vento
picco
JE) - apkrapk  Tth Ymax
104Kgm? radise@  min °C
136.0 6544 55 140
170.0 5824 60 140
2380 5840 65 140
3000 5433 10 140
3700 5378 10 140
136.0 6544 55 140
170.0 5824 60 140
2380 5840 65 140
3000 5433 10 140
3700 5378 10 140
136.0 6544 55 140
170.0 5824 60 140

di
tensione

ke
Vs

0.81
0.81
0.81
0.81
0.81

0.54
0.54

di
coppia

kt
Nm/A

235
235
235
235
235

141
141
141
141
141

0.94
0.94

fase-
fase
(20°C)
Rw
Q

DATI ELETTRICI
Costante  Costante Resistenza Induttanza F.c.em.

fase-
fase

Ly
mH

12,51
10,09
6,5
485
4,06

463
338
248
195
146

236
179

avelocita distallo nominale

nominale

En
Vrms

170
170
170
170
170

170
170
170
170
170

170
170

Corrente  Corrente  Corrente

Arms

55

In
Arms

2.2
219

di
picco

Arms

319
421
59.1
694
847

947
1053

Tab. 39



Sinusoidali: B100 tensione H(400 Volt)

DATI FISICI DATI TERMICI
Tipo Coppia ~ Velocita ~ Potenza ~ Coppia  Coppia  Velocita Momento Accelera- Costante  Soglia
distallo nominale nominale alla  dipicco massima d'inerzia  zione ditempo  d'inter
velocita rotore  alla coppia termica  vento
nominale picco
Mo n Pn M Mpk  Mmax J apk Tth Umax
Nm pm kw Nm Nm rpm  104Kgm? radise@  min °C
1200 min-1 (6 poli) - Connessione Y
$100 24/1 240 1200 28 14 89.0 3000 136.00 6544 55 140
$100 30/1 300 1200 35 80 9.0 3000 17000 584 60 140
$100 43/1 430 1200 52 412 1390 3000 23800 5840 65 140
$100 54/1 540 1200 63 504 163.0 3000 30000 5433 10 140
$100 66/1 66.0 1200 .7 616 1990 3000 37000 5378 10 140
2000 min-1 (6 poli) - Connessione Y
$100 24/2 240 2000 46 N8 89.0 3000 136.0 6544 55 140
$100 30/2 300 2000 51 213 9.0 3000 170.0 5824 60 140
$100 43/2 430 2000 82 391 1390 3000 2380 5840 65 140
$100 54/2 540 2000 103 491 1630 3000 3000 5433 10 140
$100 66/2 66.0 2000 126 601 1990 3000 3700 5378 10 140
3000 min-1 (6 poli) - Connessione Y
$100 24/3 24 3000 66 209 89 4000 136.0 6544 55 140
$100 30/3 30.0 3000 82 262 9 4000 170.0 5824 60 140

di
tensione

ke
Vs

236
2.36
236
236
2.36

0.94
0.94

di
coppia

kt
Nm/A

4.08
4.08
4.08
4.08
4.08

245
245
245
245
245

1.63
1.63

fase-
fase
(20°0)
Rw
Q

0,89
0,5
039
0.31

0,55
037

DATI ELETTRICI
Costante  Costante Resistenza Induttanza F.cem.

fase-
fase

Lw
mH

378
286
20,5
157
13,2

6.8

avelocita distallo nominale

nominale

En
Vrms

29
2%
29
29
2%

2%
2%
2%
2%
2%

29
29

Corrente  Corrente  Corrente

Arms

In
Arms

55
6.9
10.1
123
15.1

89
111
16.0
2.0
245

128
16.0

di

picco

Arms

N8
242
340
399
48.7

363
404
5.7
06.5
81.2

545
60.6

Tab. 40
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Motori mandrino: Note generali

Motori mandrino ad alta frequenza serie V: design & prestazioni

Pensati e progettati in particolare per le lavorazioni ad alta velocita nel settore delle
macchine utensili e dell'automazione in genere, i motori mandrino a quattro poli con rotore
a gabbia di scoiattolo della serie V sono alimentati da corrente trifase e sono raffreddati ad

aria.

Costruzione rigida e compatta ed elevato grado di protezione: i motori mandrino serie V
associano queste due principali caratteristiche costruttive alla presenza di un ventilatore nel
corpo motore accoppiato assialmente sul lato N per garantire sempre una ventilazione
assistita e montano sonde inserite nell'avvolgimento dello statore per la protezione termica

del motore.

Profili costruttivi

Forma costruttiva

Grado di protezione

Classe d'isolamento
Protezione termica

Grado di vibrazione
Coassialita

Estremita d'albero lato D
Posizione scatola morsettiera

Collegamenti

Motore

Ventilatore
Trasduttore integrato
Sonde termiche

Ventilazione

Alimentazione ventilatore
Altitudine di installazione

Esecuzioni standard

IM B35 (motore su piedi e flangiato)

IP 54

F (sovratemperatura avvolgimento 105K, alla temperatura ambiente di +40°C)
sonde termiche inserite nell'avvolgimento dello statore

grado R (ridotto)

tolleranza N (normale)

cilindrica normale liscia (senza chiavetta), tolleranza k5

sopra

morsetti nella scatola morsettiera
morsetti nella scatola morsettiera
connettore tondo 12 poli

morsetti nella scatola morsettiera

Ventilatore incorporato assiale accoppiato sul lato N

3x380 V c.a. 50/60 Hz
minore / uguale 1000 m. s |.m

In un range di potenze nominali compreso tra 4 kW e 10 kW, per una velocita nominale di
rotazione pari a 1500 1/min, i motori mandrino possono sviluppare una velocita massima di
rotazione particolarmente elevata (fino a 9000 1/min in esecuzione standard). L'ampio
campo di funzionamento a potenza costante, una potenza specifica elevata, I'elevata
sovraccaricabilita, accelerazioni / decelerazioni in tempi ridotti e I'ottima regolarita di
rotazione del motore completano il quadro dei profili prestazionali dei motori serie V.

Prestazioni standard

Campo velocita a potenza costante

Velocita nominale
Velocita massima

tra 1:3 ed 1:6
1500 1/min
fino a 9000 1/min
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Codifica dei motori mandrino

Potenza nominale

servizio S1
S =3.7 kW Opzioni cliente
A =55 kW Alimentazione 0 = Nessuna opzione
B=75kW Polarita A = D340/Y590 V 1 = cocssscasssassosaososacs
C=10kwW 4 = 4 poli B =D196/Y340 V 2 S oassasassasaussssassssans
] - 1
Taglia
10 = Altezza d'asse 100
Albero
V1IOS4BLRA1T1O0 0 = Con chiavetta

Tipo motore 1 = Senza chiavetta

Motore mandrino

asincrono trifase

raffreddato ad aria

— ]
Posizione morsettiera Trasduttore Freno Ventilazione
A = Alto E = Encoder A = Senza freno 0 = Aspirante
L = Sinistra R = Resolver B = Con freno 1 = Soffiante
R = Destra
Fig. 51
Tipo di esecuzione Standard Speciale Opzione
Grado di vibrazione R " V01
Coassialita N "R" PO1
Uscita asse Liscia Con sede chiavetta AO01
e chiavetta
Direzione di ventilazione 2) Soffiante Aspirante FO1
Posizione scatola morsettiera 3 In alto Sinistra MO1
Destra MO02
Predisposizione per freno 4 Senza freno Con freno BO1
Tab. 41

1) Rotori bilanciati con mezza chiavetta

2) Soffiante = Dal lato posteriore verso |'uscita asse Aspirante = Dal lato asse verso il posteriore
3) Posizione con motore visto dal lato asse

4 Montaggio di un freno di stazionamento sul lato anteriore
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Connessioni

CONNESSIONI POTENZA

Pin

W 0 N o U1 B W N —

_ s
LS I -

Fig. 52

Motore Ventilazione

Ventilazione
Aspirata

400V /0,21A

Nota:

Ventilazione
Spinta

400V / 0,09A

Senso di rotazione ventilatore antiorario visto dal

lato posteriore

CONNESSIONI SEGNALI

Tab. 42

RESOLVER

CONNETTORE SEGNALI

Code: XCNS0001C00B

Segnale

Sin+
Cos+
Cos+
N.c
N.c
Sin-
Ecct
Schermo
Pto
Pto
Ecc-
N.c

Colore

Rosso

Giallo

Blu

N.c

N.c

Nero

Bianco - Rosso
Schermo
Bianco

Bianco

Bianco - Giallo
N.c

ENCODER

CONNETTORE SEGNALI

Code: XCNS0001C00B

Pin

W 0 N o U B W N

Segnale

+5v
CHB
ov
CHA
CHZ-
CHZ
CH A-
CHB-
N.c
Schermo
N.c
N.c

Fig. 53

Colore

Rosso
Giallo
Nero
Verde
Bianco
Blu
Marrone
Arancione
N.c
Schermo
N.c

N.c

Tab. 43
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Dati caratteristici e curve

Motori mandrino Serie V

Alimentazione 3x400 V c.a.

L1 80

83

9 =

70 6

205

@38 k6
1806

[
|
100
e[|
(L
) e—

@13
R107.5 160 .

4
190
210

10
T M12 Prof.30

415
g8

mEoim
I

@386
L = Interasse tra fori di fissaggio
L1= lunghezza motore con trasduttore resolver Dis. 23
Tipo kw L mm L1 mm Peso (kg) L mm L1 mm Peso (kg)
senza freno senza freno senza freno con freno con freno con freno
V108 40 175 453 45 25 503 47
V10A 5.5 20 498 53 20 548 57
V10B 15 280 558 64 330 608 06
V10C 10.0 350 628 73 400 678 82
Tab. 44
Dati ventilatore
Tensione di alimentazione e frequenza 3x400 (380) V c.a. 50/60 Hz
Velocita 2800-3150 1/min
Potenza assorbita 53-70W
Corrente assorbita 0,15-0,14 A
Direzione del flusso d'aria (standard) Dal lato anteriore al lato posteriore

(opz direzione inversa)

Tab. 45
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Motori mandrino Serie V

PRESTAZIONI DATI FISICI DATI TERMICI DATI ELETTRICI
Tipo  Potenza Potenza Potenza Coppia Coppia Coppia Velocita Rangedi Potenza \Velocita Inerzia Gradodi Gradodi Coassialita Classe di  Soglia ~ Numero Conessione Tensione Corrente Fattore
nominale nominale nominale nominale nominale nominale nominale velocitaa alla  massima rotore protezione vibrazione (standard) isola- d'intervento di poli nominale nominale di potenza
1 $6-60%  S6-40%  S1 $6-60%  S6-40% potenza  massima mento protezione
constante  velocita termico (A9=100 K)
Pn Pn Pr Mg My My n.1 Pmax  Mmax ) Vo 2 n b cosp
kw kw kw Nm Nm Nm 1/min kW /min  104kgm2 °C v Arms

V10s 40 50 64 260 325 416 1500 15 329000 140 P54 R N F 140 4 Y 340 98 08
VIOA 55 10 85 350 445 540 100 15 449000 190 IPH4 R N f 140 4 Y 340 136 08
VIoB 75 95 120 480 600 770 1500 15 60 9000 258 P54 R N F 140 4 Y 30 185 08
VioC 100 130 160 640 830 1025 1500 15 80 9000 330 P54 R N F 140 4 Y 30 250 08

Tab. 46
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kw

kw

76

135
12
105

135
12
105
15
45

15

V10S

$6-40%
/ 56-60%
/%’ S1 \“
A//
-
1/min Fig. 83
Servizio S1 S6-60% S6-40%
kW 4 5 6.4
Nm 26 32.5 41.6
Fig. 54
V10B
$6-40%
‘ N
/56-60% \\
/ |
/ S1 \\
/ SN
/ .
S 2588 E8¢8 %88
1/min
Fig. 56
Servizio S1 S$6-60% S6-40%
kw 7.5 9.5 12
Nm 48 60 77
Tab. 47

kw

kw

V10A
135
12
105
9 $6-40%
75 / S6-60% S
6 /V/ S1 .
45 /// \‘\\
3 /
15
OO o o o o o o o o o o
S 8 R 8 8 8 R & 8 8
1/min Fig. 84
Servizio S1 S6-60% S6-40%
kw 55 7 8.5
Nm 35 445 54
Fig. 55
V10C
18 r
s Ise-4ou N
1312 I $6-609 \\
: / N\
12 |
ws =
A/
an/ —
/i
45
o
15
' 3 8 88 8 8 8 8 8 8
S &8 8 8 8 8 R & 8 8
1/min
Fig. 57
Servizio S1 S6-60%  S6-40%
kw 10 13 16
Nm 64 83 102.5
Tab. 48
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Stabilimenti

Lafert Servo Motors S.p.A.
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